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Wiedza Edukacja Rozwdj
PROGRAM NAUCZANIA KURSU UMIEJETNOSCI ZAWODOWYCH BUD.15.3. Organizowanie robét zwiagzanych
z budowg droég i obiektéw inzynieryjnych

1. Wprowadzenie

Charakterystyka kursu umiejetnosci zawodowych

Kurs umiejetnosci zawodowych dalej (KUZ) jest jedng z pozaszkolnych form ksztatcenia ustawicznego, skierowany jest do oséb petnoletnich, ktérzy chcg podnies¢ lub
rozszerzy¢ swoje kwalifikacje, zdoby¢ nowy zawdd i potwierdzi¢ kwalifikacje zawodowe. Podniesienie kwalifikacji lub zdobycie nowych umiejetnosci pozwala na
prawidiowy rozwoéj zawodowy, awans zawodowy oraz moze by¢ pomocny w zdobyciu zatrudnienia. Posrednio wspomaga to dziatania z zakresu prawidtowego
funkcjonowania spotecznego, przeciwdziatania wykluczeniom spotecznym i innym negatywnym skutkom spotecznym.

KUZ jest prowadzony wedtug programu nauczania uwzgledniajgcego podstawe programowg ksztatcenia w zawodzie szkolnictwa branzowego w zakresie : jednej z czesci
efektoéw ksztatcenia wyodrebnionych w ramach danej kwalifikacji albo efektow ksztatcenia wspdlnych dla wszystkich zawodow oraz wspdlnych dla zawoddéw w ramach
obszaru ksztafcenia stanowigcych podbudowe do ksztatcenia w zawodzie lub grupie zawodoéw albo efektow ksztatcenia wspoélnych dla wszystkich zawodoéw w zakresie
organizacji pracy matych zespotéw.

Minimalna liczba godzin ksztatcenia na kursie umiejetnosci zawodowych:

- w przypadku ksztatcenia w zakresie jednej z cze$ci efektow ksztatcenia wyodrebnionych w ramach danej kwalifikacji — jest rowna minimalnej liczbie godzin
ksztatcenia przewidzianej dla danej czesci efektéw ksztatcenia, okreslonej w podstawie programowej ksztatcenia w zawodzie szkolnictwa branzowego;

- w przypadku ksztatcenia w zakresie efektow ksztatcenia wtasciwych dla dodatkowych umiejetnosci zawodowych — jest réwna minimalnej liczbie godzin ksztatcenia
przewidzianych dla danej dodatkowej umiejetnosci zawodowej, okreslonej w przepisach prawa;

- w przypadku efektow wspélnych dla wszystkich zawoddéw wynosi 30 godzin.
Kurs umiejetnosci zawodowych moze by¢ prowadzony przez:

- publiczne i niepubliczne szkoty prowadzgce ksztatcenie zawodowe, z wyjatkiem szkot artystycznych — w zakresie zawoddéw, w ktérych ksztatca, oraz w zakresie
innych zawodéw przypisanych do branz, do ktérych nalezg zawody, w ktérych ksztaici szkota,

- publiczne i niepubliczne placowki ksztatcenia ustawicznego i centra ksztatcenia zawodowego,

- instytucje rynku pracy, o ktérych mowa w art. 6 ustawy z dnia 20 kwietnia 2004 r. o promocji zatrudnienia i instytucjach rynku pracy, prowadzgce dziatalnos¢
edukacyjno-szkoleniowa,

- podmioty prowadzgce dziatalnos¢ oswiatowa, o ktérej mowa w art. 170 ust. 2, posiadajgce akredytacje, o ktérej mowa w art. 118. ustawy z dnia 14 grudnia 2016 r.
— Prawo oswiatowe (Dz. U. z 2019 r. poz. 1148, z pézn. zm.).
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Termin rozpoczecia i zakonczenia kursu ustala organizator kursu dostosowujgc go do potrzeb i mozliwosci uczestnikéw KUZ.
Czas trwania okreslony jest w programie w godzinach, ktére sa niezbedne do realizacji wyodrebnionych efektow.

Ksztafcenie na kursie umiejetnosci zawodowych moze by¢ realizowany w formie dziennej, stacjonarnej lub zaocznej z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na
odlegtos¢ (on-line). Efekty ksztatcenia wskazane do realizacji w ksztatceniu teoretycznym moga by¢ (po spetnieniu wymagan okreslonych w aktualnych przepisach
oswiatowych) realizowane w formie ksztatcenia na odlegtosé, przy czym zaliczenie tych zaje¢ nie moze odbywac sie w formie zdalnej. Ksztatcenie praktyczne zgodnie
z rozporzadzeniem MEN z dnia 19 marca 2019 (formy pozaszkolne) nie moze odbywac sie z wykorzystaniem tych metod i technik ksztatcenia na odlegtos¢. Rodzaj

i wymiar godzin zaje¢ prowadzonych z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegto$¢ okresla podmiot prowadzgcy ksztatcenie ustawiczne z wykorzystaniem
tych metod i technik.

Nauczanie zdalne moze mie¢ rézng forme, musi jednak uwzglednia¢ mozliwosci (psychofizyczne i techniczne) wszystkich uczestnikéw tego proces.

Nalezy pamieta¢ o zasadzie réwnego dostepu. Jedng z metod wykorzystywanych w praktycznym nauczaniu zdalnym sg metody programowane. Celem tej metody jest
opanowanie przez uczacego sie partii materiatu z ciggtg weryfikacjg stopnia przyswojenia wiedzy, utrwalanie wiadomosci drogg powtérzen, indywidualizacja pracy
Z materiatem.

Podmioty prowadzace ksztatcenie ustawiczne w formach pozaszkolnych z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegto$¢ sg zobowigzane zorganizowac
szkolenie dla uczestnikdéw kursu przed rozpoczeciem zaje¢ prowadzonych z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegtosc.

Podmioty prowadzace ksztatcenie ustawiczne w formach pozaszkolnych z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegto$¢ zapewniaja:
1. dostep do oprogramowania, ktére umozliwia synchroniczng i asynchroniczng interakcje miedzy stuchaczami lub uczestnikami a osobami prowadzgcymi zajecia;
2. materiaty dydaktyczne przygotowane w formie dostosowanej do ksztatcenia prowadzonego z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegtos¢;

3. biezgca kontrole postepow w nauce stuchaczy lub uczestnikéw, weryfikacje ich wiedzy, umiejetnosci i kompetencji spotecznych, w formie i terminach ustalonych przez
podmiot prowadzacy ksztatcenie;

4. biezaca kontrole aktywnosci osob prowadzacych zajecia.
Formy indywidualizacji pracy stuchaczy powinny uwzglednia¢:
- dostosowanie warunkow, srodkéw, metod i form ksztatcenia do potrzeb stuchacza,
- dostosowanie warunkow, srodkéw, metod i form ksztatcenia do mozliwosci stuchacza.

Wskazane jest przeprowadzenie szczegodtowej diagnozy potrzeb rozwoju stuchacza w kontekscie specyfiki przedmiotu nauczania (diagnoza posiadanych kompetencji

i potrzeb rozwoju stuchacza powinna by¢ wykonana przez zespét prowadzacych. Duzg uwage nalezy zwréci¢ na uczestnikédw posiadajgcych trudnosci z uczeniem sie.
Niemniej wazni sg uczestnicy uzdolnieni i szczegdlnie zainteresowani zawodem, przedmiotem nauczania. Kazdy stuchacz posiadajgcy szczegdlne potrzeby i mozliwosci
powinien mie¢ okreslone wiasciwe dla siebie tempo i zakres pracy w obszarze przedmiotu nauczania z zachowaniem realizacji podstawy programowej.
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Wymagania wstepne dla uczestnikéw kursu.

KUZ jest formg ksztatcenia ustawicznego i podstawowym kryterium uczestnictwa jest petnoletnio$¢ i zaswiadczenie lekarskie o braku przeciwwskazan do uczestnictwa
w kursie wydane przez lekarza medycyny pracy. KUZ o symbolu BUD.15.3. Organizowanie rob6t zwigzanych z budowg drég i obiektéw inzynieryjnych mogg rozpoczgé
osoby, ktére ukonczyly co najmniej szkote podstawowg lub gimnazjum.

Struktura programu

Program kursu ma strukture przedmiotowa/spiralng. Struktura tresci jest bardzo przydatna w procesie utrwalania wiedzy i ksztattowania trwatych umiejetnosci

i kompetenciji, co ma znaczenie w systemie egzaminéw zewnetrznych potwierdzajgcych kwalifikacje zawodowe po zakonczeniu ksztatcenia w zakresie danej kwalifikaciji.
Pozwala ona ksztatcgcym wzbogacac¢ zakres informaciji, pogtebiac¢ tresci i nabywac coraz bardziej skomplikowane umiejetnosci. Umozliwia réowniez prowadzgcemu zajecia
nawigzywanie do wczesniej omawianych tematéw, dzieki czemu utrwalane sg wiadomosci i umiejetnosci poznane w poczatkowym etapie ksztatcenia. Tresci korelujg ze
sobg w ramach przedmiotow i sg realizowane w postaci ksztatcenia teoretycznego oraz praktycznego. Dajg réwniez mozliwos¢ dostosowania poziomu przekazywanej
wiedzy do wiadomosci posiadanej przez stuchaczy, a okreslonej na poczatku kursu.

Charakterystyka programu

Program nauczania kursu umiejetnosci zawodowych BUD.15.3. Organizowanie robét zwigzanych z budowag drdg i obiektéw inzynieryjnych dla zawodu technik budowy
drég 311216 realizowanego w trybie dziennym, stacjonarnym lub zaocznym. Jest to zawdd na poziomie IV Polskiej Ramy Kwalifikacji. Polska Rama Kwalifikacji opisuje
kwalifikacje BUD.15. Organizacja robot zwigzanych z budowg i utrzymaniem drég i obiektow inzynieryjnych oraz sporzadzanie kosztoryséw na 4 poziomie PRK.
Ukohczenie kursu umozliwia realizacje pozostatych jednostek efektow ksztatcenia z kwalifikacji BUD.15. Organizacja robét zwigzanych z budowg i utrzymaniem drog

i obiektéw inzynieryjnych oraz sporzgdzanie kosztoryséw, uzyskanie swiadectwa potwierdzajgcego kwalifikacje BUD.15. oraz dyplomu zawodowego po zdaniu egzaminéw
zawodowych w kwalifikacjach wchodzgcych w skfad zawodu.

Program nauczania jest o strukturze przedmiotowej/spiralnej w uktadzie tresci, z uktadem materiatu nauczania zaczynajgcym sie od zagadnien najprostszych po
trudniejsze. Taki uklad umozliwia powrét do tresci zrealizowanych na poczatku edukaciji, aby je powtérzy¢ i poszerzy¢ w kolejnych etapach nauki. Utrwala to zaréwno
wiedze jak i nabywane umiejetnosci celem przygotowania do realizacji zadah zawodowych. Dodatkowo taki uktad i cykl nauczania w znaczgcym stopniu niweluje braki
edukacyjne, oraz pozwala na analize materiatu nauczania przez stuchaczy na réznych poziomach umiejetnosci.

Liczba godzin przewidziana na realizacje programu KUZ BUD.15.3. wynosi 160 godzin i jest zgodna z minimalng liczbg godzin ksztatcenia zawodowego dla tej kwalifikaciji
wynikajgcej z podstawy programowej dla zawodu technik budowy drég. Rozporzgdzenie dopuszcza mozliwo$c¢ realizacji KUZ w liczbie mniejszej tzn. minimum 65% liczby
godzin.

Kurs Umiejetnosci Zawodowych w zakresie jednostki efektéw ksztatceniaBUD.15.3. Organizowanie rob6t zwigzanych z budowg drdg i obiektéw inzynieryjnych moze by¢
realizowany w formie:

- stacjonarnej — 2,5 miesigca (9 tygodni) - (160 godzin) — zajecia odbywajg sie 3 lub 4 dni w tygodniu po min. 6 godzin dziennie,
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- zaocznej — 6 tygodni (65% z 160 godzin = 104 godziny) — zajecia odbywaja sie co 2 tygodnie przez 2 dni po 10 godzin dziennie, a w uzasadnionych przypadkach,
— co tydzieh przez 2 dni po 10 godzin dziennie.

- dziennej — 105 miesigca - 6 tygodni (6 tygodni x 30godz.= 180 godz.)

Termin rozpoczecia i zakonczenia kursu ustala organizator kursu dostosowujgc go do potrzeb i mozliwosci uczestnikow KUZ, realizacja programu nie jest zalezna od
$ezonowosci.

Ksztatcenie na kursie umiejetnosci zawodowych moze byé¢ realizowany w formie stacjonarnej lub zaocznej z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegtos¢ (on-
line). Podmioty prowadzgce ksztatcenie ustawiczne w formach pozaszkolnych z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegto$¢ sg zobowigzane zorganizowac¢
szkolenie dla uczestnikdw kursu przed rozpoczeciem zaje¢ prowadzonych z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegtosé.

Efekty ksztatcenia wskazane do realizacji w ksztatceniu teoretycznym mogg by¢ (po spetnieniu wymagan okreslonych w aktualnych przepisach oswiatowych) realizowane
w formie ksztatcenia na odlegtosé, przy czym zaliczenie tych zajec¢ nie moze odbywac sie w formie zdalnej. Zajecia praktyczne i laboratoryjne realizowane w ramach
ksztatcenia ustawicznego w formach pozaszkolnych nie mogg by¢ prowadzone z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegtos¢. Rodzaj i wymiar godzin zajec
prowadzonych z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegtos¢ okresla podmiot prowadzacy ksztatcenie ustawiczne z wykorzystaniem tych metod i technik.

Program kursu umiejetnosci zawodowych przeznaczony jest dla oséb dorostych, zainteresowanych uzyskiwaniem i uzupetnianiem wiedzy ogdélnej, umiejetnosci
i kwalifikacji zawodowych. Osoby, ktére nie ukonczyty 18 lat, podlegajg obowigzkowi nauki, ktory spetnia sie przez uczeszczanie do publicznej lub niepublicznej szkoty
ponadpodstawowej/ponadgimnazjalnej, albo przez realizowanie, zgodnie z odrebnymi przepisami, przygotowania zawodowego u pracodawcy. Wyjgtkowe przypadki,
w jakich osoba, ktéra ukonczyta szkote podstawowa/gimnazjalng, moze spetniaé obowigzek nauki przez uczeszczanie na kwalifikacyjny kurs zawodowy, wskazuje
rozporzgdzenie Ministra Edukacji Narodowe;j.
Zatozenia programowe
Gtéwnym celem ksztatcenia zawodowego jest przygotowanie szeroko wykwalifikowanej kadry specjalistéw. Przygotowanych do:

- profesjonalnego i rzetelnego wykonywania czynnosci zawodowych,

- pracy w ciggle zmieniajgcej sie rzeczywistosci zawodowej,

- szybkiej aktualizacji wiedzy z niezwykle dynamicznej dziedziny, jakg jest drogownictwo,

- samodzielnego podnoszenie swoich kwalifikacji,

- podejmowania wtasnej dziatalnosci gospodarczej zgodnej z zawodem,

- pracy w zespole,

- kontynuowania edukacji w szkotach wyzszych na kierunkach: drogownictwo, budowa drég, budownictwo lub zblizonych.
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Wychodzgc naprzeciw wspotczesnej edukacji KUZ w czesci zaje¢ teoretycznych moze by¢ prowadzony w systemie nauki zdalnej zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Zakres i rodzaj nauki zdalnej pozostaje w gestii prowadzgcych i dyrekcji placéwki zgodnie z panujgcymi w danym okresie warunkami.

Taka forma realizacji kursu wigze sie z wdrozeniem platform online do nauczania zdalnego, co pozwoli na swobodne prowadzenie zajeé¢ teoretycznych w czasie
rzeczywistym, przeprowadzanie testow, ankiet oraz zadawania prac domowych i semestralnych. Zajecia mogg odbywac sie w trybie LIVE i pozwolg stuchaczom na czynne
uczestnictwo w zajeciach, zadawanie pytan, przedstawianie swoich uwag oraz prezentacji wlasnych dokonan. Mozliwy jest takze zapis video zajec¢, co pozwala na
uzupetnienie wiadomosci przez osoby nieobecne na danych zajeciach. Do pracy na platformach cyfrowych potrzebny jest smartfon, tablet lub komputer oraz dostep do

Internetu. Przed rozpoczeciem pierwszych zaje¢ nalezatoby zorganizowac¢ wstepne szkolenie z zakresu samodzielnego korzystania z platformy edukacyjnej lub wskazaé
filmy szkoleniowe np. na platformie YouTube. Organizator kursu powinien zapewni¢:

materiaty dydaktyczne przygotowane w formie dostosowanej do ksztatcenia prowadzonego z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegtos¢;

biezgca kontrole postepéw w nauce stuchaczy;

weryfikacje ich wiedzy, umiejetnosci i kompetencji spotecznych, w formie i terminach ustalonych przez organizatora kursu;
- biezaca kontrole aktywnosci osob prowadzacych zajecia.
Placéwki prowadzace kursy chcac zapewni¢ odpowiedni standard nauczania powinny nawigza¢ wspotprace z pracodawcami i organizacjami pracodawcow.

Rodzaj i zakres wspotpracy zalezy od indywidualnych uméw i ustaleh pomiedzy stronami. Wspotpraca szkolnictwa zawodowego z przemystem i rzemiostem jest

zjawiskiem pozgdanym i korzystnym dla obu stron. Wspoétpraca moze przebiegac wielotorowo w zaleznosci od mozliwosci i oczekiwan stron. Najczesciej taka wspotpraca
moze polegac na:

- Wspdtpracy (w tym finansowaniu) w zakresie organizowania szkolen specjalistycznych np. szkolenie dotyczgce nowoczesnych technologii w budownictwie
drogowym oraz ochrony srodowiska);

- Realizowaniu czesci lub catosci zajecia praktycznych i praktyk zawodowych;
- Wspieraniu pracowni poprzez przekazywanie celowych lub rzeczowych darowizn;
- Umozliwieniu udziatu w konferencjach, targach czy konkursach;

- Wspodtpracy w zakresie dostosowania programu nauczania i koordynacji zaje¢ dodatkowych.

Cele kierunkowe programu kursu umiejetnosci zawodowych

Absolwent kursu umiejetnosci zawodowych BUD.15.3. Organizowanie robét zwigzanych z budowg drég i obiektéw inzynieryjnych realizujgcy ksztatcenie powinien by¢
przygotowany do wykonywania nastepujgcych zadan:

- organizowania robot zwigzanych z budowg drdg i obiektéw inzynieryjnych,
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Program kursu umiejetnosci zawodowych BUD.15.3 oparty jest o podstawe programowg ksztatcenia branzowego w zawodzie technik budowy drég, w ktorej to
wyodrebniono dla kwalifikacji BUD.15. Organizacja robo6t zwigzanych z budowg i utrzymaniem drég i obiektdw inzynieryjnych oraz sporzgdzanie kosztoryséw nastepujace
jednostki efektow ksztatcenia:

BUD.15.1. Bezpieczenstwo i higiena pracy

BUD.15.2. Podstawy drogownictwa

BUD.15.3. Organizowanie robot zwigzanych z budowg drég i obiektow inzynieryjnych

BUD.15.4. Organizowanie robot zwigzanych z utrzymaniem oraz remontami drog i obiektéw inzynieryjnych
BUD.15.5. Kosztorysowanie robot drogowych

BUD.15.6. Jezyk obcy zawodowy

oraz efekty ksztatcenia realizowane na wszystkich obowigzkowych zaje¢ edukacyjnych z zakresu ksztatcenia zawodowego zwigzane z nabywaniem kompetencji
personalnych i spotecznych i organizacji pracy matych zespotéw, zgrupowane w jednostkach efektow ksztatcenia:

BUD.15.7. Kompetencje personalne i spoteczne
BUD.15.8. Organizacja pracy matych zespotéw

Kurs umiejetnosci zawodowych BUD.15.3. Organizowanie robo6t zwigzanych z budowg drég i obiektow inzynieryjnych konczy sie zaliczeniem w formie ustalonej przez
podmiot prowadzacy kurs. Osoba, ktdra uzyskata zaliczenie, otrzymuje zaswiadczenie o ukonczeniu kursu umiejetnosci zawodowych. Zaswiadczenie wydawane jest na
podstawie § 11 ust. 2 rozporzadzenia Ministra Edukacji Narodowej z dnia 18 sierpnia 2017 r. w sprawie ksztalcenia ustawicznego w formach pozaszkolnych (Dz. U. poz.
1632) przez dyrektora placéwki ksztatcenia ustawicznego, placowki ksztatcenia praktycznego lub osrodka doksztatcania i doskonalenia zawodowego. Osoba, ktéra
ukonczyta KUZ i podejmuje ksztatcenie na kwalifikacyjnym kursie zawodowym w obrebie tej samej kwalifikacji, moze by¢ zwalniana, na swoj wniosek ztozony podmiotowi
prowadzgcemu kwalifikacyjny kurs zawodowy, z zajeé¢ dotyczacych odpowiednio tresci ksztatcenia lub efektow ksztatcenia zrealizowanych w dotychczasowym procesie
ksztatcenia, o ile sposob organizacji ksztatcenia na kwalifikacyjnym kursie zawodowym umozliwia takie zwolnienie.

Ukonczenie kursu umozliwia kontynuowanie nauki na kolejnych KUZ w kwalifikacji BUD.15. Organizacja robét zwigzanych z budowsg i utrzymaniem drdg i obiektow
inzynieryjnych oraz sporzgdzanie kosztorysow. Po ukonczeniu poszczegoélnych kurséw umiejetnosci zawodowych, uczestnik otrzymuje zaswiadczenia ukonczenia
wszystkich kursow umiejetnosci zawodowych (KUZ) w kwalifikacji i moze przystgpi¢ do egzaminu zawodowego z kwalifikacji BUD.15. Egzamin sktada sie z czesci
pisemnej i praktycznej. Zdajgcy, ktéry zdat egzamin zawodowy w danym zawodzie z kwalifikacji BUD.13 i BUD.15, otrzymuje dyplom zawodowy w zawodzie technik
budowy drég, wydany przez okregowg komisje egzaminacyjna.
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2. Plan zaje¢ kursu umiejetnosci zawodowych

2.1. Pogrupowanie efektow ksztalcenia - tabela 1, 2

Tabela 1. Przyporzagdkowanie efektow ksztatcenia wraz z kryteriami weryfikacji do poszczegdinych przedmiotow

postuguje sie 15 rozréznia rodzaje dokumentacji projektowej drdg i obiektéw inzynieryjnych oraz wskazuje X X
dokumentacjg réznice migdzy nimi
projektowg drég rozpoznaje elementy drogi na przekroju normalnym, poprzecznym i podtuznym X X
i obiektow dokumentaciji projektowej drog
inzynieryjnych (ek) rozpoznaje elementy drogi na planie sytuacyjnym X X
rozpoznaje elementy obiektu inzynierskiego na rysunkach rzutéw i przekrojow dokumentacji | X X
projektowej
odczytuje dane z przekroju normalnego, poprzecznego i podtuznego dokumentacji X X
projektowej drog
odczytuje dane z planu sytuacyjnego drogi z dokumentacji projektowej drég X X
odczytuje dane z rzutdéw i przekrojéw obiektdw inzynieryjnych z dokumentacji projektowej X X
postuguje sie danymi odczytanymi z dokumentacji drég i obiektow inzynieryjnych X X
odczytuje dane z czesci opisowej dokumentacji drég i obiektéw inzynieryjnych X X
odczytuje dane z dokumentac;ji kosztorysowej drdg i obiektdw inzynieryjnych X X
charakteryzuje rodzaje | 8 klasyfikuje obiekty inzynieryjne ze wzgledu na przeznaczenie, konstrukcje i technologie X X
konstrukcji obiektéw wykonania
inzynieryjnych, nazywa rodzaje nawierzchni drogowych X X
nawierzchni drogowych rozpoznaje rodzaje konstrukcji obiektow inzynieryjnych oraz ich elementy X X
i okresla ich rozpoznaje konstrukcje nawierzchni podatnej, potsztywnej, sztywnej X X
przeznaczenie (ek) rozpoznaje obiekty inzynieryjne, np. mosty, wiadukty, estakady X X
10 klasyfikuje i rozroznia materiaty stosowane do budowy drog oraz obiektow inzynieryjnych X X
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Efekty ksztatcenia
. . Podstawy .
Stopniowanie . .. Organizacja
. . taczna liczba organizacji .
efektow ksztatcenia ; . 0 . . . . i kontrola
godzin na efekt Kryteria weryfikacji poszczegdlnych efektow i kontroli .
efekt kluczowy ek, . . robot
. ksztatcenia robot
efekt wazny ew, efekt drogowych
) drogowych

pomocniczy ep

charakteryzuje okres$la przydatno$¢ poszczegdlnych materiatdw do budowy drég i obiektow inzynieryjnych | X X

materiaty do budowy na podstawie badan

drég i obiektow dobiera materiaty do wykonywania poszczegdlnych warstw konstrukcyjnych jezdni X X

inzynieryjnych (ek) drogowych oraz nasypow drogowych

charakteryzuje 8 rozpoznaje narzedzia i rozroznia maszyny do wykonywania robot ziemnych X X

maszyny i narzedzia rozroznia maszyny i narzedzia do budowy drdg i obiektéw inzynieryjnych X X

do wykonywania robét okresla przydatno$é maszyn i narzedzi do robét drogowych X X

ziemnych, dobiera maszyny i narzedzia do robét przygotowawczych X X

budownictwa dobiera maszyny i narzedzia do odspajania gruntéw, wykonywania nasypow i wykopow, X X

drogowego i obiektéw wykonywania konstrukcji nawierzchni drogowych oraz obiektéw inzynieryjnych w zalezno$ci

inzynieryjnych (ek) od uzytego materiatu konstrukcyjnego

organizuje transport 10 rozréznia srodki transportu bliskiego i dalekiego X X

materiatéw, maszyn dobiera rodzaj transportu do materiatow okreslonego typu do budowy drég i obiektow X X

i urzgdzen drogowych inzynieryjnych

przeznaczonych do dobiera rodzaj transportu do maszyn i urzadzen dobudowy drdg i obiektéw inzynieryjnych | X X

PUdPWY’d"OQ omawia zasady sktadowania materiatébw dobudowy drdg i obiektow inzynieryjnych na X X

: o.b|e.ktov.v miejscu budowy

inzynieryjnych (ew) stosuje zasady transportu materiatéw do budowy drég i obiektéw inzynieryjnych X X

opracowuje 8 okresla cel wykonania harmonogramu robét X X

harmonogram robdt wskazuje réznice miedzy rodzajami harmonogramow X X

zwigzanych z budowa opracowuje czes$¢ analityczng i graficzng prostych harmonogramoéw pracy robotnikéw X X

drég i obiektow i maszyn zwigzanych z budowg drég i obiektéw inzynieryjnych

inzynieryjnych (ep) wykonuje harmonogram robét uwzgledniajgcy dostawy materiatow X X
odczytuje informacje z harmonograméw dotyczgcych budowy drég i obiektow X X
inzynieryjnych

okresla metody 8 rozpoznaje rodzaje odwodnienia drog i obiektdw inzynieryjnych X X

odwodnienia drog rozroznia elementy odwodnienia powierzchniowego oraz wgtebnego drog i ulic X X
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i obiektow rozroznia podstawowe elementy grawitacyjnej kanalizacji deszczowej, zlokalizowanej w X X

inzynieryjnych (ek) pasie drogowym
rozréznia elementy odwadniane i odwadniajgce obiekty mostowe X X
wskazuje miejsce i metody odwodnienia drdg i obiektéw inzynieryjnych X X
wskazuje réznice miedzy metodami odwodnien X X

okresla zakres prac 6 rozroznia rodzaje robot zwigzanych z budowg urzgdzen odwadniajgcych X X

zwigzanych z budowg omawia budowe urzadzen odwadniajgcych X X

urzadzen wymienia kolejno$é czynnosci przy wykonaniu odwodnienia terenu X X

odwadniajgcych na

terenach

zabudowanych

i niezabudowanych

(ew)

wykonuje czynnosci 15 rozréznia czynnosci technologiczne robét ziemnych, drogowych i prostych konstrukcji X X

wynikajgce inzynieryjnych np. przepustéw

z organizacji prac okresla etapy realizacji prowadzonych robét przygotowawczych, ziemnych, X X

zwigzanych z budowa nawierzchniowych oraz zwigzanych z wykonywaniem obiektéw inzynieryjnych

drog i obiektow — . —

inzynieryjnych oraz sporzadza notatke z realizacji prac zwigzanych z budowg drdg i obiektéw inzynieryjnych X X

nadzoru nad ich sprawdza zgodnosc realizacji prac z dokumentacja projektowg X X

realizacjg (ek) odczytuje zapisy w dokumentacji projektowej X X
sporzgdza notatke w sprawie rozszerzenia zakresu robot X X
sporzgdza protokdt utrudnionych warunkow X X
wypetnia protokoty odbioréw X X

6 rozréznia zrédta powstawania ruchu X X

rozpoznaje rodzaje ruchu drogowego X X
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charakteryzuje rozréznia parametry ruchu drogowego X X
pomiary ruchu wypetnia elementy formularza do pomiaru ruchu drogowego X X
drogowego (ew)
wykonuje czynnosci 10 rozréznia parametry oceny stanu technicznego drdg i obiektéw inzynieryjnych X X
zZwigzane z oceng rozroznia kryteria oceny stanu technicznego nawierzchni drég i obiektéw inzynieryjnych X X
stanu technicznego dokonuje oceny stanu technicznego drég i obiektow inzynieryjnych na podstawie wynikéw | X X
drég i obiektow pomiarow
inzynieryjnych (ek) omawia przedsiewziecia poprawiajgce stan techniczny drég i obiektéw inzynieryjnych X X
wykonuje prace 8 rozpoznaje urzadzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego X X
zwigzane dobiera odziez i $rodki ochrony indywidualnej do rob6t wykonywanych w ruchu drogowym | X X
Z zapewnieniem rozpoznaje znaki drogowe X X
bezpieczenstwa okresla zastosowanie znakéw drogowych X X
w ruchu drogowym stosuje zasady oznakowania rob6t drogowych X X
(ep)
wykonuje prace 10 omawia schemat organizacji ruchu podczas prowadzenia robét w pasie drogowym X X
zwigzane z organizacjg okresla sposoby organizacji ruchu podczas prowadzenia robét w pasie drogowym X X
ruchu podczas stosuje wtasciwe procedury podczas kierowania ruchem drogowym X X
prowadzenia robot dobiera urzgdzenia bezpieczenstwa ruchu do oznakowania i zabezpieczenia terenu robét X X
w pasie drogowym planuje organizacje ruchu podczas prowadzenia robo6t w pasie drogowym X X
(ew)
ocenia stan 12 rozpoznaje sprzet do oceny stanu nawierzchni drég X X
nawierzchni drogowej okresla zasady oceny stan nawierzchni i klasy X X
i podejmuje dziatania omawia zasady wyznaczania zabiegéw remontowych X X
zwigzane wskazuje sposéb naprawy stanu nawierzchni zgodnie z technologig X X
z zapewnieniem rozpoznaje uszkodzenia stanu nawierzchni drogi X X
odpowiedniego stanu dokonuje analizy oceny stanu nawierzchni bitumicznej i betonowej zgodnie z systemem X X
oceny stanu nawierzchni (SOSN)
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drdg i obiektow klasyfikuje stan nawierzchni wedtug SOSN X X

inzynieryjnych (ek) dokonuje oceny stanu nawierzchni zgodnie z zasadami diagnostyki stanu nawierzchni X X
(DSN)

postuguje sie 10 rozréznia elementy specyfikacji technicznych X X

dokumentacjg omawia wybrane fragmenty specyfikacji technicznych X X

dotyczgcy jakosci odczytuje dane ze specyfikacji technicznych X X

wykonania robot wykorzystuje dane ze specyfikacji do odpowiedniego doboru materiatéw, maszyn i sprzetu | X X

zwigzanych z budowg oraz do wykonania robét zwigzanych z budowg drég i obiektéw inzynieryjnych

drég i obiektow wykorzystuje dane ze specyfikacji do prowadzenia kontroli robdt na etapie ich wykonywania | X X

inzynieryjnych (ek) i odbioru

postuguje sie 4 rozréznia dokumenty ewidencyjne drég i obiektow inzynieryjnych X X

dokumentacjg interpretuje wpisy w dokumentacji ewidencyjnej drdg i obiektéw inzynieryjnych X X

ewidencyjng drég rozroznia przepisy prawa dotyczace prowadzenia ewidencji drdg i obiektéw inzynieryjnych | X X

i obiektow

inzynieryjnych (ew)

wykonuje badania 12 rozpoznaje rodzaje gruntéw i okresla ich wtasciwosci X X

gruntéw i analizuje ich omawia réznice miedzy gruntami spoistymi i niespoistymi X X

wyniki (ek) wskazuje metody badan terenowych gruntow X X
opisuje metody badan stosowane w analizie makroskopowej X X
dokonuje analizy makroskopowej gruntéw X X
wykonuje badania terenowe gruntéw oraz badania cech fizycznych i mechanicznych X X
gruntéw
omawia wyniki badan X X

Razem liczba godzin w jednostce efektow ksztatcenia | 160 godz. BUD.15.3. Organizowanie rob6t zwigzanych z budowa drdg i obiektéw inzynieryjnych
stosuje zasady kultury osobistej i ogdlnie przyjete normy zachowania w srodowisku pracy X X
przyjmuje odpowiedzialno$¢ za powierzone informacje zawodowe X X
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przestrzega zasad respektuje zasady dotyczgce przestrzegania tajemnicy zwigzanej z wykonywanym X X
kultury osobistej i etyki zawodem i miejscem pracy
zawodowej wyjasnia, na czym polega zachowanie etyczne w zawodzie X X
wskazuje przyktady zachowan etycznych w zawodzie X X
planuje wykonanie omawia czynnosci realizowane w ramach czasu pracy X X
zadania okresla czas realizacji zadan X X
realizuje dziatania w wyznaczonym czasie X X
monitoruje realizacje zaplanowanych dziatan X X
dokonuje modyfikacji zaplanowanych dziatan X X
dokonuje samooceny wykonanej pracy X X
ponosi przewiduje skutki podejmowanych dziatan, w tym prawne X X
odpowiedzialnos¢ za wykazuje swiadomos$¢ odpowiedzialnosci za wykonywang prace X X
podejmowane ocenia podejmowane dziatania X X
dziatania przewiduje konsekwencje niewtasciwego wykonywania czynnosci zawodowych na X X
stanowisku pracy, w tym postugiwania sie niebezpiecznymi substancjami, i niewtasciwej
eksploatacji maszyn i urzadzen na stanowisku pracy
wykazuje sie podaje przyktady wptywu zmiany na rézne sytuacje zycia spotecznego i gospodarczego X X
kreatywnoscig wskazuje przyktady wprowadzenia zmiany i ocenia skutki jej wprowadzenia X X
i otwartoscig na zmiany proponuje sposoby rozwigzywania probleméw zwigzanych z wykonywaniem zadan X X
zawodowych w nieprzewidywalnych warunkach
stosuje techniki rozpoznaje zrddta stresu podczas wykonywania zadah zawodowych X X
radzenia sobie ze wybiera techniki radzenia sobie ze stresem odpowiednio do sytuaciji X X
stresem wskazuje najczestsze przyczyny sytuacji stresowych w pracy zawodowej X X
przedstawia rézne formy zachowan asertywnych, jako sposobdéw radzenia sobie ze X X
stresem
rozroznia techniki rozwigzywania konfliktéw zwigzanych z wykonywaniem zadan X X
zawodowych
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okresla skutki stresu X X
doskonali umiejetnosci okresla zakres umiejetnosci i kompetencji niezbednych do wykonywania zawodu X X
zawodowe analizuje wtasne kompetencje X X
wyznacza wiasne cele rozwoju zawodowego X X
planuje droge rozwoju zawodowego X X
wskazuje mozliwosci podnoszenia kompetencji zawodowych, osobistych i spotecznych X X
stosuje zasady identyfikuje sygnaty werbalne i niewerbalne X X
komunikacji stosuje aktywne metody stuchania X X
interpersonalnej prowadzi dyskusje X X
udziela informacji zwrotnej X X
stosuje metody opisuje sposob przeciwdziatania problemom w zespole realizujgcym zadania X X
i techniki opisuje techniki rozwigzywania probleméw X X
rozwigzywania wskazuje, na wybranym przykfadzie, metody i techniki rozwigzywania problemu X X
problemow
stosuje metody opisuje sposoéb przeciwdziatania problemom w zespole realizujgcym zadania X X
i techniki opisuje techniki rozwigzywania probleméw X X
rozwigzywania wskazuje, na wybranym przykfadzie, metody i techniki rozwigzywania problemu X X
problemow
wspoétpracuje pracuje w zespole, ponoszgc odpowiedzialnos¢ za wspdlnie realizowane zadania X X
w zespole przestrzega podziatu rél, zadan i odpowiedzialnosci w zespole X X
angazuje sie w realizacje wspoélnych dziatan zespotu X X
modyfikuje sposob zachowania, uwzgledniajgc stanowisko wypracowane wspdlnie z innymi | X X
cztonkami zespotu
Razem liczba godzin w jednostce efektow ksztatcenia BUD.15.7. Kompetencje personalne i spoteczne
organizuje prace okresla strukture grupy X X
zespotu w celu przygotowuje zadania zespotu do realizacji X X
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wykonania planuje realizacje zadan zapobiegajgcych zagrozeniom bezpieczehstwa i ochrony zdrowia | X X
przydzielonych zadan oszacowuje czas potrzebny na realizacje okreslonego zadania X X
komunikuje sie ze wspotpracownikami X X
wskazuje wzorce prawidtowej wspotpracy w grupie X X
przydziela zadania cztonkom zespotu zgodnie z harmonogramem planowanych prac X X
dobiera osoby do ocenia przydatnos¢ poszczegoélnych czionkéw zespotu do wykonania zadania X X
wykonania rozdziela zadania wedtug umiejetnosci i kompetencji cztonkéw zespotu X X
przydzielonych zadan
kieruje wykonaniem ustala kolejnos¢ wykonywania zadan zgodnie cztonkéw zespotu X X
przydzielonych zadan formutuje zasady wzajemnej pomocy X X
koordynuje realizacje zadan zapobiegajgcych zagrozeniom bezpieczenstwa i ochrony X X
zdrowia
wydaje dyspozycje osobom wykonujgcym poszczegodlne zadania X X
monitoruje proces wykonywania zadan X X
opracowuje dokumentacje dotyczgca realizacji zadania wedtug panujacych standardéw X X
ocenia jakosé kontroluje efekty pracy zespotu X X
wykonania ocenia prace poszczegolnych czionkdw zespotu pod katem zgodnosci z warunkami X X
przydzielonych zadan technicznymi odbioru prac
udziela wskazéwek w celu prawidtowego wykonania przydzielonych zadan X
wprowadza dokonuje analizy rozwigzan technicznych i organizacyjnych warunkéw i jakosci pracy X X
rozwigzania techniczne proponuje rozwigzania techniczne i organizacyjne majgce na celu poprawe warunkow i
i organizacyjne jakosci pracy
wplywajgce na
poprawe warunkow
i jakosci pracy
Razem liczba godzin w jednostce efektow ksztatcenia | BUD.15.8. Organizacja pracy matych zespotow
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Tabela 2 Grupowanie efektéw ksztatcenia w zajecia i nadawanie nazw tym zajeciom

BUD.15.3.
Organizowanie
robot
zwigzanych

z budowg drog
i obiektow
inzynieryjnych

postuguije sie 15=2+13 rozréznia rodzaje dokumentacji projektowej drog i obiektéw
dokumentacjg inzynieryjnych oraz wskazuje réznice miedzy nimi
projektowg drog rozpoznaje elementy drogi na przekroju normalnym, poprzecznym
i obiektow i podtuznym dokumentaciji projektowej drég
inzynieryjnych (ek) rozpoznaje elementy drogi na planie sytuacyjnym
rozpoznaje elementy obiektu inzynierskiego na rysunkach rzutéw
i przekrojow dokumentac;ji projektowe;j
odczytuje dane z przekroju normalnego, poprzecznego i podiuznego
dokumentac;ji projektowej drdg
odczytuje dane z planu sytuacyjnego drogi z dokumentacji
projektowej drog
odczytuje dane z rzutéw i przekrojéw obiektéw inzynieryjnych
z dokumentacji projektowej
postuguje sie danymi odczytanymi z dokumentaciji drég i obiektow
inzynieryjnych
odczytuje dane z czesci opisowej dokumentacji drog i obiektéw
inzynieryjnych
odczytuje dane z dokumentacji kosztorysowej drog i obiektéw
inzynieryjnych
charakteryzuje rodzaje |8 =2+6 klasyfikuje obiekty inzynieryjne ze wzgledu na przeznaczenie,
konstrukcji obiektéw konstrukcje i technologie wykonania
inzynieryjnych, nazywa rodzaje nawierzchni drogowych
nawierzchni drogowych rozpoznaje rodzaje konstrukcji obiektéw inzynieryjnych oraz ich
i okresla ich elementy
przeznaczenie (ek) rozpoznaje konstrukcje nawierzchni podatnej, pétsztywnej, sztywnej
rozpoznaje obiekty inzynieryjne, np. mosty, wiadukty, estakady

Podstawy
organizaciji

i kontroli robot
drogowych /
Organizacja

i kontrola robot
drogowych

Pierwsze 2
tygodnie / od 3
do 9 tygodnia
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charakteryzuje 10=6+4 klasyfikuje i rozréznia materiaty stosowane do budowy drég oraz
materiaty do budowy obiektéw inzynieryjnych
drég i obiektow okresla przydatnosé poszczegolnych materiatéw do budowy drég i
inzynieryjnych (ek) obiektow inzynieryjnych na podstawie badan
dobiera materiaty do wykonywania poszczegdlnych warstw
konstrukcyjnych jezdni drogowych oraz nasypéw drogowych
charakteryzuje 8 =4+4 rozpoznaje narzedzia i rozréznia maszyny do wykonywania robot
maszyny i narzedzia do ziemnych
wykonywania robot rozréznia maszyny i narzedzia do budowy drég i obiektow
ziemnych, budownictwa inzynieryjnych
drogowego i obiektéw okresla przydatnos¢é maszyn i narzedzi do robo6t drogowych
inzynieryjnych (ek) dobiera maszyny i narzedzia do robét przygotowawczych
dobiera maszyny i narzedzia do odspajania gruntéw, wykonywania
nasypow i wykopow, wykonywania konstrukcji nawierzchni drogowych
oraz obiektow inzynieryjnych w zaleznosci od uzytego materiatu
konstrukcyjnego
organizuje transport 10=2+8 rozroznia srodki transportu bliskiego i dalekiego
materiatdw, maszyn dobiera rodzaj transportu do materiatéw okreslonego typu do budowy
i urzgdzen drogowych drég i obiektow inzynieryjnych
przeznaczonych do dobiera rodzaj transportu do maszyn i urzagdzen dobudowy drég i
budowy drog i obiektéw obiektow inzynieryjnych
inzynieryjnych (ew) omawia zasady skladowania materiatéw dobudowy drég i obiektéw
inzynieryjnych na miejscu budowy
stosuje zasady transportu materiatéw do budowy drég i obiektow
inzynieryjnych
opracowuje 8=2+6 okresla cel wykonania harmonogramu robét
harmonogram robét wskazuje réznice miedzy rodzajami harmonograméw
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opracowuje czesc¢ analityczng i graficzng prostych harmonogramow
pracy robotnikéw i maszyn zwigzanych z budowa drdg i obiektéw
inzynieryjnych

wykonuje harmonogram robét uwzgledniajgcy dostawy materiatow

odczytuje informacje z harmonogramow dotyczgcych budowy drég i
obiektow inzynieryjnych

okresla metody 8 =2+6 rozpoznaje rodzaje odwodnienia drdg i obiektéw inzynieryjnych
odwodnienia drog rozroznia elementy odwodnienia powierzchniowego oraz wgtebnego
i obiektow drég i ulic
inzynieryjnych (ek) rozroznia podstawowe elementy grawitacyjnej kanalizacj
deszczowej, zlokalizowanej w pasie drogowym
rozréznia elementy odwadniane i odwadniajgce obiekty mostowe
wskazuje miejsce i metody odwodnienia drég i obiektow
inzynieryjnych
wskazuje réznice miedzy metodami odwodnien
okresla zakres prac 6=2+4 rozroznia rodzaje robét zwigzanych z budowg urzadzen
zwigzanych z budowg odwadniajgcych
urzadzenh omawia budowe urzadzen odwadniajgcych
odwadniajgcych na wymienia kolejnosé czynnosci przy wykonaniu odwodnienia terenu
terenach zabudowanych
i niezabudowanych (ew)
wykonuje czynnosci 15=2+13 rozréznia czynnosci technologiczne robét ziemnych, drogowych

wynikajgce z organizacji
prac zwigzanych

Z budowag drog

i obiektéw
inzynieryjnych oraz

i prostych konstrukcji inzynieryjnych np. przepustow

okresla etapy realizacji prowadzonych robét przygotowawczych,
ziemnych, nawierzchniowych oraz zwigzanych z wykonywaniem
obiektéw inzynieryjnych

sporzgdza notatke z realizacji prac zwigzanych z budowg drég
i obiektéw inzynieryjnych
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nadzoru nad ich sprawdza zgodnos$¢ realizacji prac z dokumentacjg projektowa
realizacjg (ek) odczytuje zapisy w dokumentacji projektowej
sporzgdza notatke w sprawie rozszerzenia zakresu robot
sporzgdza protokot utrudnionych warunkéw
wypetnia protokoty odbioréw
charakteryzuje pomiary |6 =2+4 rozroznia zrodfa powstawania ruchu
ruchu drogowego (ew) rozpoznaje rodzaje ruchu drogowego
rozroznia parametry ruchu drogowego
wypetnia elementy formularza do pomiaru ruchu drogowego
wykonuje czynnosci 10 =2+8 rozréznia parametry oceny stanu technicznego drég i obiektow
zwigzane z oceng stanu inzynieryjnych
technicznego drég rozréznia kryteria oceny stanu technicznego nawierzchni drog
i obiektow i obiektow inzynieryjnych
inzynieryjnych (ek) dokonuje oceny stanu technicznego drdg i obiektéw inzynieryjnych na
podstawie wynikéw pomiaréw
omawia przedsiewziecia poprawiajgce stan techniczny drég
i obiektéw inzynieryjnych
wykonuje prace 8=2+6 rozpoznaje urzgdzenia bezpieczehstwa ruchu drogowego
zwigzane
z zapewm?nlem dobiera odziez i srodki ochrony indywidualnej do robot
bezpieczenstwa konywanych w ruchu drogowym
w ruchu drogowym (ep) Wyronyw - Y - Sadied
rozpoznaje znaki drogowe
okresla zastosowanie znakéw drogowych
stosuje zasady oznakowania robot drogowych
wykonuje prace 10 =2+8 omawia schemat organizacji ruchu podczas prowadzenia robét
zwigzane z organizacjg w pasie drogowym
ruchu podczas okresla sposoby organizacji ruchu podczas prowadzenia robét
w pasie drogowym
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prowadzenia robot stosuje wtasciwe procedury podczas kierowania ruchem drogowym

w pasie drogowym (ew) dobiera urzagdzenia bezpieczenstwa ruchu do oznakowania i
zabezpieczenia terenu robdt
planuje organizacje ruchu podczas prowadzenia robot w pasie
drogowym

ocenia stan 12=2+10 rozpoznaje sprzet do oceny stanu nawierzchni drég

nawierzchni drogowej okresla zasady oceny stan nawierzchni i klasy

i podejmuje dziatania omawia zasady wyznaczania zabiegéw remontowych

zwigzane wskazuje sposob naprawy stanu nawierzchni zgodnie z technologig

z zapewnieniem rozpoznaje uszkodzenia stanu nawierzchni drogi

odpowiedniego stanu dokonuje analizy oceny stanu nawierzchni bitumicznej i betonowe;j

drdg i obiektow zgodnie z systemem oceny stanu nawierzchni (SOSN)

inzynieryjnych (ek) klasyfikuje stan nawierzchni wedtug SOSN
dokonuje oceny stanu nawierzchni zgodnie z zasadami diagnostyki
stanu nawierzchni (DSN)

postuguje sie 10 =2+8 rozroznia elementy specyfikacji technicznych

dokumentacjg omawia wybrane fragmenty specyfikacji technicznych

dotyczacy jakosci odczytuje dane ze specyfikacji technicznych

wykonania robot wykorzystuje dane ze specyfikacji do odpowiedniego doboru

zwigzanych z budowg materiatéw, maszyn i sprzetu oraz do wykonania robét zwigzanych

drég i.obi.ektéw z budowg drdg i obiektow inzynieryjnych

inzynieryjnych (ek) wykorzystuje dane ze specyfikacji do prowadzenia kontroli robot na
etapie ich wykonywania i odbioru

postuguje sie 4=2+2 rozréznia dokumenty ewidencyjne drdg i obiektow inzynieryjnych

dokumentacjg interpretuje wpisy w dokumentacji ewidencyjnej drog i obiektéw

ewidencyjng drég inzynieryjnych

i obiektow rozroznia przepisy prawa dotyczgce prowadzenia ewidencji drog

inzynieryjnych (ew) i obiektow inzynieryjnych
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wykonuje badania 12 =2+10 rozpoznaje rodzaje gruntéw i okresla ich wtasciwosci
gruntéw i analizuje ich omawia réznice miedzy gruntami spoistymi i niespoistymi
wyniki (ek) wskazuje metody badan terenowych gruntow

opisuje metody badan stosowane w analizie makroskopowe;j
dokonuje analizy makroskopowej gruntéw

wykonuje badania terenowe gruntéw oraz badania cech fizycznych i
mechanicznych gruntéw

omawia wyniki badan

2.2. Okreslenie liczby godzin na ksztatcenie zawodowe

Tabela 3 Okreslenie liczby godzin poszczegolnych zaje¢ z podziatem na zajecia teoretyczne i praktyczne lub bez podziatu

Podstawy organizaciji i kontroli |40 120 postuguje sie rozréznia rodzaje dokumentacji projektowej drdg i obiektéw inzynieryjnych
robét drogowych (T) / dokumentacjg projektowa | oraz wskazuje réznice miedzy nimi

Organizacja i kontrola robot drog i obiektow rozpoznaje elementy drogi na przekroju normalnym, poprzecznym
drogowych (P) inzynieryjnych (ek) i podtuznym dokumentacji projektowej drog

rozpoznaje elementy drogi na planie sytuacyjnym

rozpoznaje elementy obiektu inzynierskiego na rysunkach rzutéw i przekrojow
dokumentacji projektowej

odczytuje dane z przekroju normalnego, poprzecznego i podiuznego
dokumentaciji projektowej drog

odczytuje dane z planu sytuacyjnego drogi z dokumentacji projektowej drég
odczytuje dane z rzutéw i przekrojow obiektow inzynieryjnych z dokumentacji
projektowej
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Nazwa zajeé

Liczba godzin

Efekty ksztalcenia wraz kodami- ek, ew, ep, oraz kryteria weryfikacji w ramach zaje¢

Zajecia
teoretyczne

Zajecia
praktyczne

Efekty ksztatcenia

Kryteria weryfikacji

postuguje sie danymi odczytanymi z dokumentacji drég i obiektow
inzynieryjnych

odczytuje dane z czesci opisowej dokumentacji drog i obiektéw
inzynieryjnych

odczytuje dane z dokumentacji kosztorysowej drdg i obiektow inzynieryjnych

charakteryzuje rodzaje
konstrukcji obiektow
inzynieryjnych, nawierzchni
drogowych i okresla ich
przeznaczenie (ek)

klasyfikuje obiekty inzynieryjne ze wzgledu na przeznaczenie, konstrukcje
i technologie wykonania

nazywa rodzaje nawierzchni drogowych

rozpoznaje rodzaje konstrukcji obiektéow inzynieryjnych oraz ich elementy

rozpoznaje konstrukcje nawierzchni podatnej, potsztywnej, sztywnej

rozpoznaje obiekty inzynieryjne, np. mosty, wiadukty, estakady

charakteryzuje materiaty do
budowy drdg i obiektéw
inzynieryjnych (ek)

klasyfikuje i rozréznia materiaty stosowane do budowy drég oraz obiektow
inzynieryjnych

okresla przydatnos¢ poszczegoélnych materiatéw do budowy drég i obiektow
inzynieryjnych na podstawie badan

dobiera materiaty do wykonywania poszczegdlnych warstw konstrukcyjnych
jezdni drogowych oraz nasypoéw drogowych

charakteryzuje maszyny

i narzedzia do wykonywania
roboét ziemnych,
budownictwa drogowego

i obiektéw inzynieryjnych
(ek)

rozpoznaje narzedzia i rozréznia maszyny do wykonywania rob6t ziemnych

rozréznia maszyny i narzedzia do budowy drég i obiektéw inzynieryjnych

okre$la przydatno$¢ maszyn i narzedzi do rob6t drogowych

dobiera maszyny i narzedzia do robét przygotowawczych

dobiera maszyny i narzedzia do odspajania gruntéw, wykonywania nasypow i
wykopow, wykonywania konstrukcji nawierzchni drogowych oraz obiektow
inzynieryjnych w zaleznosci od uzytego materiatu konstrukcyjnego

organizuje transport
materiatéw, maszyn
i urzadzen drogowych

rozréznia srodki transportu bliskiego i dalekiego

dobiera rodzaj transportu do materiatow okreslonego typu do budowy drog i
obiektow inzynieryjnych
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Nazwa zajeé

Liczba godzin

Efekty ksztalcenia wraz kodami- ek, ew, ep, oraz kryteria weryfikacji w ramach zaje¢

Zajecia
teoretyczne

Zajecia
praktyczne

Efekty ksztatcenia

Kryteria weryfikacji

przeznaczonych do budowy
drdg i obiektow
inzynieryjnych (ew)

dobiera rodzaj transportu do maszyn i urzgdzen dobudowy drég i obiektow
inzynieryjnych

omawia zasady sktadowania materiatow dobudowy drdg i obiektéw
inzynieryjnych na miejscu budowy

stosuje zasady transportu materiatdw do budowy drdg i obiektéw
inzynieryjnych

opracowuje harmonogram
robot zwigzanych z budowa
drég i obiektow
inzynieryjnych (ep)

okresla cel wykonania harmonogramu robot

wskazuje réznice miedzy rodzajami harmonogramow

opracowuje czes¢ analityczng i graficzng prostych harmonogramow pracy
robotnikéw i maszyn zwigzanych z budowg drég i obiektéw inzynieryjnych

wykonuje harmonogram robét uwzgledniajgcy dostawy materiatéw

odczytuje informacje z harmonogramow dotyczgcych budowy drog i obiektow
inzynieryjnych

okresla metody
odwodnienia drog

i obiektow inzynieryjnych
(ek)

rozpoznaje rodzaje odwodnienia drdg i obiektow inzynieryjnych

rozréznia elementy odwodnienia powierzchniowego oraz wgtebnego drég
i ulic

rozréznia podstawowe elementy grawitacyjnej kanalizacji deszczowej,
zlokalizowanej w pasie drogowym

rozréznia elementy odwadniane i odwadniajgce obiekty mostowe

wskazuje miejsce i metody odwodnienia drég i obiektow inzynieryjnych

wskazuje réznice miedzy metodami odwodnienh

okresla zakres prac
zwigzanych z budowg
urzadzeh odwadniajgcych
na terenach zabudowanych
i niezabudowanych (ew)

rozroznia rodzaje robot zwigzanych z budowa urzadzen odwadniajgcych

omawia budowe urzadzen odwadniajgcych

wymienia kolejnos¢ czynnosci przy wykonaniu odwodnienia terenu

wykonuje czynnosci
wynikajgce z organizacji

rozréznia czynnosci technologiczne robét ziemnych, drogowych i prostych
konstrukgji inzynieryjnych np. przepustéw
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Nazwa zajeé

Liczba godzin

Efekty ksztalcenia wraz kodami- ek, ew, ep, oraz kryteria weryfikacji w ramach zaje¢

Zajecia
teoretyczne

Zajecia
praktyczne

Efekty ksztatcenia

Kryteria weryfikacji

prac zwigzanych z budowg
drdg i obiektow
inzynieryjnych oraz nadzoru
nad ich realizacjg (ek)

okresla etapy realizacji prowadzonych robét przygotowawczych, ziemnych,
nawierzchniowych oraz zwigzanych z wykonywaniem obiektéw inzynieryjnych

sporzgdza notatke z realizacji prac zwigzanych z budowg drog i obiektéw
inzynieryjnych

sprawdza zgodnos¢ realizacji prac z dokumentacjg projektowg

odczytuje zapisy w dokumentacji projektowej

sporzgdza notatke w sprawie rozszerzenia zakresu robot

sporzgdza protokét utrudnionych warunkow

wypetnia protokoty odbioréw

charakteryzuje pomiary
ruchu drogowego (ew)

rozroznia zrodta powstawania ruchu

rozpoznaje rodzaje ruchu drogowego

rozroznia parametry ruchu drogowego

wypetnia elementy formularza do pomiaru ruchu drogowego

wykonuje czynnosci
zwigzane z oceng stanu
technicznego drdg

i obiektow inzynieryjnych
(ek)

rozréznia parametry oceny stanu technicznego drdg i obiektéw inzynieryjnych

rozréznia kryteria oceny stanu technicznego nawierzchni drég i obiektow
inzynieryjnych

dokonuje oceny stanu technicznego drdog i obiektdw inzynieryjnych na
podstawie wynikéw pomiaréw

omawia przedsiewziecia poprawiajgce stan techniczny drog i obiektéw
inzynieryjnych

wykonuje prace zwigzane
Z zapewnieniem
bezpieczenstwa w ruchu
drogowym (ep)

rozpoznaje urzgdzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego

dobiera odziez i $rodki ochrony indywidualnej do robét wykonywanych
w ruchu drogowym

rozpoznaje znaki drogowe

okre$la zastosowanie znakéw drogowych

stosuje zasady oznakowania rob6t drogowych

wykonuje prace zwigzane
Z organizacjg ruchu

omawia schemat organizacji ruchu podczas prowadzenia robét w pasie
drogowym
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Nazwa zajeé

Liczba godzin

Efekty ksztalcenia wraz kodami- ek, ew, ep, oraz kryteria weryfikacji w ramach zaje¢

Zajecia
teoretyczne

Zajecia
praktyczne

Efekty ksztatcenia

Kryteria weryfikacji

podczas prowadzenia robét
w pasie drogowym (ew)

okresla sposoby organizacji ruchu podczas prowadzenia robét w pasie
drogowym

stosuje wtasciwe procedury podczas kierowania ruchem drogowym

dobiera urzgdzenia bezpieczenstwa ruchu do oznakowania i zabezpieczenia
terenu robot

planuje organizacje ruchu podczas prowadzenia robét w pasie drogowym

ocenia stan nawierzchni
drogowej i podejmuje
dziatania zwigzane

Z zapewnieniem
odpowiedniego stanu drog
i obiektow inzynieryjnych
(ek)

rozpoznaje sprzet do oceny stanu nawierzchni drég

okresla zasady oceny stan nawierzchni i klasy

omawia zasady wyznaczania zabiegéw remontowych

wskazuje sposob naprawy stanu nawierzchni zgodnie z technologig

rozpoznaje uszkodzenia stanu nawierzchni drogi

dokonuje analizy oceny stanu nawierzchni bitumicznej i betonowej zgodnie z
systemem oceny stanu nawierzchni (SOSN)

klasyfikuje stan nawierzchni wedtug SOSN

dokonuje oceny stanu nawierzchni zgodnie z zasadami diagnostyki stanu
nawierzchni (DSN)

postuguje sie
dokumentacjg dotyczaca
jakosci wykonania robot
zwigzanych z budowg drdég
i obiektéw inzynieryjnych
(ek)

rozroznia elementy specyfikacji technicznych

omawia wybrane fragmenty specyfikacji technicznych

odczytuje dane ze specyfikacji technicznych

wykorzystuje dane ze specyfikacji do odpowiedniego doboru materiatéw,
maszyn i sprzetu oraz do wykonania robot zwigzanych z budowg drég
i obiektow inzynieryjnych

wykorzystuje dane ze specyfikacji do prowadzenia kontroli robét na etapie ich
wykonywania i odbioru

postuguje sie
dokumentacjg ewidencyjng

rozréznia dokumenty ewidencyjne drég i obiektow inzynieryjnych

interpretuje wpisy w dokumentacji ewidencyjnej drdg i obiektéw

inzynieryjnych
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Liczba godzin

Efekty ksztalcenia wraz kodami- ek, ew, ep, oraz kryteria weryfikacji w ramach zaje¢

Nazwa zajeé

Zajecia Zajecia Efekty ksztatcenia Kryteria weryfikacji

teoretyczne | praktyczne
drdg i obiektow rozroznia przepisy prawa dotyczgce prowadzenia ewidencji drég i obiektow
inzynieryjnych (ew) inzynieryjnych

wykonuje badania gruntéw | rozpoznaje rodzaje gruntéw i okresla ich wtasciwosci

i analizuje ich wyniki (ek) omawia réznice miedzy gruntami spoistymi i niespoistymi

wskazuje metody badan terenowych gruntéw

opisuje metody badan stosowane w analizie makroskopowej

dokonuje analizy makroskopowej gruntéw

i mechanicznych gruntow

wykonuje badania terenowe gruntéw oraz badania cech fizycznych

omawia wyniki badan

2.3. Plan kursu umiejetnosci zawodowych

Tabela 4 Plan zaje¢ kursu umiejetnosci zawodowych

Nazwa zaje¢

Liczba godzin Uwagi o realizacji,

Podstawy organizacji i kontroli robét drogowych | 40 Ksztatcenie teoretyczne, zajecia mogg by¢ realizowane z wykorzystaniem metod KNO

Organizacja i kontrola rob6t drogowych

z wykorzystaniem metod KNO

120 Ksztatcenie praktyczne, zajecia mogg by¢ realizowane cze$ciowo u pracodawcy, czesciowo

taczna liczba godzin zajec

160

Kurs umiejetnosci zawodowych mozna rozpoczgé w dowolnym terminie dogodnym dla uczestnikéw i organizatorow.
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3. Cele ksztalcenia KUZ

Absolwent kursu umiejetno$ci zawodowych powinien by¢ przygotowany do wykonywania nastepujgcych zadan zawodowych:

organizowania robo6t zwigzanych z budowg drég i obiektéw inzynieryjnych,

4. Programy poszczegolnych zajeé

4.1. Program nauczania dla przedmiotu: Podstawy organizacji i kontroli robét drogowych 40 godz.

4.1.1. Cele ogélne przedmiotu

Cele ogodlne przedmiotu:

Poznanie przepiséow dotyczgcych kontroli robét zwigzanych z budowg drdg i obiektéw inzynieryjnych;

Poznanie zasad organizacji zespotdw roboczych do wykonywania robét zwigzanych z budowg drdog i obiektéw inzynieryjnych;

Poznanie podstawowych zasad realizacji i kontroli robéot na obiektach drogowych;

Nabycie umiejetnosci wykorzystania wiadomosci dotyczacych technologii wykonania elementéw konstrukcyjnych obiektéw inzynieryjnych i drog;
Nabycie umiejetnosci wykorzystania wiadomosci dotyczacych technologii wykonania pomiaréw terenowych;

Ksztattowanie jakosci wykonania przydzielonych zadan;

4.1.2. Cele szczegotowe przedmiotu

Stuchacz potrafi:

wymieni¢ i odczytywa¢ dokumentacje projektowg dotyczgcg budowy drdg i obiektéw inzynieryjnych,

dobra¢ wyroby budowlane, srodki transportu, sprzet i narzedzia do wykonywania robét zwigzanych z budowg drég i obiektéw inzynieryjnych,
sporzgdzi¢ zapotrzebowanie na wyroby budowlane, narzedzia i sprzet do wykonywania robot zwigzanych z budowg drég i obiektdw inzynieryjnych,
wyjasni¢ zasady koordynaciji pracy zespotéw roboczych i koordynowac ich prace,

zaplanowac zakres robot w utrudnionych warunkach,

wyjasni¢ przepisy prawa i zasady dotyczace kontroli wykonywania robét drogowych zwigzanych z budowa drdég i obiektéw inzynieryjnych,
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o stosowac przepisy prawa i zasady dotyczgce kontroli wykonywania robét budowlanych,

e rozpoznawac urzgdzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego,

e planowac organizacje ruchu podczas prowadzenia rob6t w pasie drogowym,

e interpretowac wpisy w ewidencji drog i obiektow inzynieryjnych.

e dokonywac analizy makroskopowej gruntu.

4.1.3. Material nauczania z uwzglednieniem opisu efektéw ksztatcenia

Tabela 5 Materiat nauczania z uwzglednieniem opisu efektow ksztatcenia

Unia Europejska [
Europejski Fundusz Spoteczny * *

inzynieryjnych (ek)

poprzecznym i podtuznym dokumentacji projektowej
drég

. Liczba . . L Oczekiwane efekty uczenia sie - czynnosci
Temat zaje¢ godzin Efekty ksztalcenia Kryteria weryfikacji sIuchaczaIuczestr)\lika sluchacezlucz);stnik potrafi
Dokumentacja 2 postugiwac sie rozréznia rodzaje dokumentacji projektowej drog rozréznia¢ rodzaje dokumentacji projektowej drég
projektowa drég dokumentacjg i obiektéw inzynieryjnych oraz wskazuje réznice i obiektéw inzynieryjnych oraz wskazuje réznice miedzy
i obiektéw projektowg drég miedzy nimi nimi
inzynieryjnych i obiektow rozpozna elementy drogi na przekroju normalnym, rozpoznaé elementy drogi na przekroju normalnym,

poprzecznym i podtuznym dokumentacji projektowej
drég

rozpozna elementy drogi na planie sytuacyjnym

rozpoznac¢ elementy drogi na planie sytuacyjnym

rozpozna elementy obiektu inzynierskiego na
rysunkach rzutéw i przekrojow dokumentac;ji
projektowej

rozpoznac¢ elementy obiektu inzynierskiego na
rysunkach rzutéw i przekrojow dokumentac;ji
projektowej

odczyta dane z przekroju normalnego,
poprzecznego i podtuznego dokumentacji
projektowej drog

odczytac¢ dane z przekroju normalnego, poprzecznego
i podtuznego dokumentac;ji projektowej drog

odczyta dane z planu sytuacyjnego drogi
z dokumentacji projektowej drég

odczyta¢ dane z planu sytuacyjnego drogi
z dokumentaciji projektowej drég

odczyta dane z rzutéw i przekrojow obiektow
inzynieryjnych z dokumentacji projektowe;j

odczytac dane z rzutéw i przekrojéw obiektow
inzynieryjnych z dokumentac;ji projektowe;j

postuguje sie danymi odczytanymi z dokumentacji
drég i obiektow inzynieryjnych

postugiwac sie danymi odczytanymi z dokumentac;ji
drég i obiektow inzynieryjnych
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., Liczba . : L Oczekiwane efekty uczenia sie - czynnosci
Temat zajec godzin Efekty ksztalcenia Kryteria weryfikacji stuchaczal/uczestnika stuchacz/uczestnik potrafi
odczyta dane z czesci opisowej dokumentacji drég | odczyta¢ dane z czesci opisowej dokumentacji drog
i obiektéw inzynieryjnych i obiektéw inzynieryjnych
odczyta dane z dokumentacji kosztorysowej drég odczyta¢ dane z dokumentac;ji kosztorysowej drog
i obiektéw inzynieryjnych i obiektéw inzynieryjnych
Konstrukcje 2 charakteryzuje rodzaje | klasyfikuje obiekty inzynieryjne ze wzgledu na klasyfikowac obiekty inzynieryjne ze wzgledu na
obiektéw konstrukcji obiektow przeznaczenie, konstrukcje i technologie wykonania | przeznaczenie, konstrukcje i technologie wykonania
inzynieryjnych inzynieryjnych, nazywa rodzaje nawierzchni drogowych nazywaé rodzaje nawierzchni drogowych
| nawierzchni _naW|e,rzc.hn| drogowych rozpozna rodzaje konstrukcji obiektéw rozpoznac rodzaje konstrukcji obiektéw inzynieryjnych
drogowych | okresla ich _ inzynieryjnych oraz ich elementy oraz ich elementy
przeznaczenie (ek) - - . . . . - - .
rozpozna konstrukcje nawierzchni podatnej, rozpoznac konstrukcje nawierzchni podatne;,
potsztywnej, sztywnej potsztywnej, sztywnej
rozpozna obiekty inzynieryjne, np. mosty, wiadukty, | rozpoznaé obiekty inzynieryjne, np. mosty, wiadukty,
estakady estakady
Materiaty do 6 charakteryzuje klasyfikuje i rozréznia materiaty stosowane do klasyfikowac i rozréznia¢ materiaty stosowane do
budowy drog materiaty do budowy budowy drog oraz obiektéw inzynieryjnych budowy drég oraz obiektéw inzynieryjnych
i obiektow drég i obiektow okresla przydatno$¢ poszczegdlnych materiatéw do | okreslaé przydatno$é¢ poszczegdlnych materiatéw do
inzynieryjnych inzynieryjnych (ek) budowy drég i obiektéw inzynieryjnych na podstawie | budowy drég i obiektéw inzynieryjnych na podstawie
badan badan
dobiera materiaty do wykonywania poszczegdinych | dobiera¢ materiaty do wykonywania poszczegélnych
warstw konstrukcyjnych jezdni drogowych oraz warstw konstrukcyjnych jezdni drogowych oraz
nasypoéw drogowych nasypéw drogowych
Maszyny 4 charakteryzuje rozpoznaje narzedzia i rozréznia¢ maszyny do rozpoznaé narzedzia i rozréznia¢ maszyny do

i narzedzia do
wykonywania robot
ziemnych,
budownictwa
drogowego

i obiektow
inzynieryjnych

maszyny i narzedzia do

wykonywania rob6t ziemnych

wykonywania robét ziemnych

wykonywania robot
ziemnych, budownictwa

rozréznia maszyny i narzedzia do budowy drég
i obiektéw inzynieryjnych

rozrézniaé maszyny i narzedzia do budowy drég
i obiektéw inzynieryjnych

drogowego i obiektéw
inzynieryjnych (ek)

okresla przydatnos¢ maszyn i narzedzi do robét
drogowych

okresla¢ przydatnos¢ maszyn i narzedzi do robot
drogowych

dobiera maszyny i narzedzia do robot
przygotowawczych

dobiera¢ maszyny i narzedzia do robét
przygotowawczych

dobiera maszyny i narzedzia do odspajania
gruntéw, wykonywania nasypéw i wykopdw,

dobiera¢ maszyny i narzedzia do odspajania gruntéw,
wykonywania nasypow i wykopow, wykonywania

Program nauczania kursu umiejetnosci zawodowych

BUD.15.3. Organizowanie robot zwigzanych z budowg drdog i obiektéw inzynieryjnych

strona 31 z 56




Fundusze
Europejskie
Wiedza Edukacja Rozwdj

Rzeczpospolita

- Polska

* * %

Unia Europejska =
Europejski Fundusz Spoteczny * *

., Liczba . : L Oczekiwane efekty uczenia sie - czynnosci

Temat zajec godzin Efekty ksztalcenia Kryteria weryfikacji stuchaczal/uczestnika stuchacz/uczestnik potrafi
wykonywania konstrukcji nawierzchni drogowych konstrukcji nawierzchni drogowych oraz obiektéw
oraz obiektéw inzynieryjnych w zaleznosci od inzynieryjnych w zaleznosci od uzytego materiatu
uzytego materiatu konstrukcyjnego konstrukcyjnego

Transport 2 organizuje transport rozroznia srodki transportu bliskiego i dalekiego rozrozniaé srodki transportu bliskiego i dalekiego

materiatow, materiatéw, maszyn dobiera rodzaj transportu do materiatow dobierac¢ rodzaj transportu do materiatéw okreslonego

maszyn i urzgdzen i urzadzen drogowych okreslonego typu do budowy drdg i obiektow typu do budowy drég i obiektéw inzynieryjnych

drogowych przeznaczonych do inzynieryjnych

przeznaczonych do budowy drog i obiektéw | dobiera rodzaj transportu do maszyn i urzgdzen dobiera¢ rodzaj transportu do maszyn i urzadzen

budowy drég inzynieryjnych (ew) dobudowy drég i obiektow inzynieryjnych dobudowy drég i obiektow inzynieryjnych

i obiektow omawia zasady sktadowania materiatéw dobudowy | omawia¢ zasady sktadowania materiatéw dobudowy

inzynieryjnych drég i obiektow inzynieryjnych na miejscu budowy | drog i obiektéw inzynieryjnych na miejscu budowy
stosowa zasady transportu materiatow do budowy stosowac zasady transportu materiatéw do budowy
drdg i obiektéw inzynieryjnych drog i obiektéw inzynieryjnych

Harmonogram 2 opracowuje okresla cel wykonania harmonogramu robét okresla¢ cel wykonania harmonogramu robot

robot zwigzanych harmonogram roboét wskazuje réznice miedzy rodzajami wskazuje réznice miedzy rodzajami harmonograméw

z budowg drég zwigzanych z budowg harmonogramow

i obiektow drég i obiektow opracowuje czes¢ analityczng i graficzng prostych | opracowuje czes¢ analityczng i graficzng prostych

inzynieryjnych inzynieryjnych (ep) harmonogramow pracy robotnikéw i maszyn harmonograméw pracy robotnikow i maszyn
zwigzanych z budowg drdg i obiektéw inzynieryjnych | zwigzanych z budowg drég i obiektow inzynieryjnych
wykonywa harmonogram rob6t uwzgledniajgcy wykonywaé harmonogram robot uwzgledniajgcy
dostawy materiatow dostawy materiatow
odczyta informacje z harmonogramoéw dotyczgcych | odczyta¢ informacje z harmonogramow dotyczgcych
budowy drdg i obiektow inzynieryjnych budowy drdég i obiektow inzynieryjnych

Metody 2 okresla metody rozpozna rodzaje odwodnienia drég i obiektow rozpozna¢ rodzaje odwodnienia drog i obiektéw

odwodnienia drég
i obiektow
inzynieryjnych

odwodnienia drég

inzynieryjnych

inzynieryjnych

i obiektow
inzynieryjnych (ek)

rozréznia elementy odwodnienia powierzchniowego
oraz wgtebnego drég i ulic

rozréznia¢ elementy odwodnienia powierzchniowego
oraz wgtebnego drég i ulic

rozréznia podstawowe elementy grawitacyjnej
kanalizacji deszczowej, zlokalizowanej w pasie
drogowym

rozrézniaé¢ podstawowe elementy grawitacyjne;j
kanalizacji deszczowej, zlokalizowanej w pasie
drogowym

rozréznia elementy odwadniane i odwadniajgce
obiekty mostowe

rozréznia¢ elementy odwadniane i odwadniajgce
obiekty mostowe
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., Liczba . : L Oczekiwane efekty uczenia sie - czynnosci
Temat zajec godzin Efekty ksztalcenia Kryteria weryfikacji siuchaczaluczest:ika siuchacezlucz);stnik potrafi
wskazuje miejsce i metody odwodnienia drég wskazac miejsce i metody odwodnienia drég i obiektow
i obiektow inzynieryjnych inzynieryjnych
wskazuje réznice miedzy metodami odwodnien wskazac roznice miedzy metodami odwodnien
Budowa urzadzen |2 okres$la zakres prac rozréznia rodzaje robot zwigzanych z budowg rozréznia¢ rodzaje robo6t zwigzanych z budowg
odwadniajgcych na zwigzanych z budowg urzgdzenh odwadniajgcych urzgdzeh odwadniajgcych
terenach urzadzen omawia budowe urzadzen odwadniajgcych omawia¢ budowe urzgdzen odwadniajgcych
zabudowanych odwadniajgcych na wymienia kolejno$é czynnosci przy wykonaniu wymienia¢ kolejnosé czynnoséci przy wykonaniu
I niezabudowanych terenach zabudowanych | o4y odnienia terenu odwodnienia terenu
i niezabudowanych (ew)
Budowa drég 2 wykonywaé czynnosci rozréznia czynnosci technologiczne robét rozréznia¢ czynnosci technologiczne robot ziemnych,
i obiektow wynikajgce z organizacji | ziemnych, drogowych i prostych konstrukcji drogowych i prostych konstrukgji inzynieryjnych np.
inzynieryjnych oraz prac zwigzanych z inzynieryjnych np. przepustéw przepustow
nadzorowanie ich budowag drdg i obiektow | okresla etapy realizacji prowadzonych robot okreslac etapy realizacji prowadzonych robét
realizaciji inzynieryjnych oraz przygotowawczych, ziemnych, nawierzchniowych przygotowawczych, ziemnych, nawierzchniowych oraz
nadzoru nad ich oraz zwigzanych z wykonywaniem obiektéw zwigzanych z wykonywaniem obiektow inzynieryjnych
realizacjg (ek) inzynieryjnych
sporzgdza notatke z realizacji prac zwigzanych sporzgdzacé notatke z realizacji prac zwigzanych
z budowg drdg i obiektdw inzynieryjnych z budowg drog i obiektdw inzynieryjnych
sprawdza zgodnos¢ realizacji prac z dokumentacjg | sprawdzac zgodno$¢ realizacji prac z dokumentacjg
projektowg projektowg
odczyta zapisy w dokumentacji projektowej odczytac zapisy w dokumentacji projektowe;j
sporzgdza notatke w sprawie rozszerzenia zakresu | sporzadzaé notatke w sprawie rozszerzenia zakresu
robot robot
sporzgdza protokét utrudnionych warunkow sporzgdzac¢ protokot utrudnionych warunkéw
wypetnia protokoty odbioréw wypetnia¢ protokoty odbiorow
Pomiary ruchu 2 charakteryzuje pomiary | rozréznia zrodta powstawania ruchu rozroznia¢ zrédta powstawania ruchu

drogowego

ruchu drogowego (ew)

rozpozna rodzaje ruchu drogowego

rozpoznac rodzaje ruchu drogowego

rozroznia parametry ruchu drogowego

rozroznia¢ parametry ruchu drogowego

wypetnia elementy formularza do pomiaru ruchu
drogowego

wypetnia¢ elementy formularza do pomiaru ruchu
drogowego
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., Liczba . : L Oczekiwane efekty uczenia sie - czynnosci
Temat zajec godzin Efekty ksztalcenia Kryteria weryfikacji siuchaczaluczest:ika siuchacezlucz);stnik potrafi
Ocena stanu 2 wykonywaé czynnosci rozroznia parametry oceny stanu technicznego drég | rozrézniaé parametry oceny stanu technicznego drog
technicznego drog zwigzane z oceng stanu |i obiektéw inzynieryjnych i obiektéw inzynieryjnych
i obiektéw technicznego drég rozroznia kryteria oceny stanu technicznego rozrézniaé kryteria oceny stanu technicznego
inzynieryjnych i obiektow nawierzchni drég i obiektow inzynieryjnych nawierzchni drég i obiektow inzynieryjnych
inzynieryjnych (ek) dokonuje oceny stanu technicznego drég i obiektéw | dokonaé oceny stanu technicznego drég i obiektow
inzynieryjnych na podstawie wynikow pomiarow inzynieryjnych na podstawie wynikow pomiarow
omawia przedsiewzigcia poprawiajgce stan omawiac przedsiewziecia poprawiajgce stan
techniczny drdg i obiektow inzynieryjnych techniczny drdg i obiektow inzynieryjnych
Zapewnienie 2 wykonywacé prace rozpozna urzgdzenia bezpieczenstwa ruchu rozpoznaé urzagdzenia bezpieczenstwa ruchu
bezpieczenstwa zwigzane drogowego drogowego
w ruchu drogowym z zapewnieniem dobiera odziez i srodki ochrony indywidualnej do dobieraé odziez i $rodki ochrony indywidualnej do
podczas bezpieczenstwa w ruchu | robét wykonywanych w ruchu drogowym rob6t wykonywanych w ruchu drogowym
wykonywania robot drogowym (ep) rozpozna znaki drogowe rozpoznaé znaki drogowe
drogowych okresla zastosowanie znakéw drogowych okresla¢ zastosowanie znakéw drogowych
stosowa zasady oznakowania robot drogowych stosowac zasady oznakowania rob6t drogowych
Organizacja ruchu |2 wykonywaé prace omawia schemat organizacji ruchu podczas omawia schemat organizacji ruchu podczas
podczas zwigzane z organizacjg | prowadzenia rob6t w pasie drogowym prowadzenia robét w pasie drogowym
prowadzenia robot ruchu podczas okresla sposoby organizacji ruchu podczas okre$laé sposoby organizacji ruchu podczas
w pasie drogowym prowadzenia robdt prowadzenia robot w pasie drogowym prowadzenia robot w pasie drogowym
w pasie drogowym (ew) stosowa wiasciwe procedury podczas kierowania stosowac wiasciwe procedury podczas kierowania
ruchem drogowym ruchem drogowym
dobiera urzgdzenia bezpieczehstwa ruchu do dobieraé urzadzenia bezpieczenstwa ruchu do
oznakowania i zabezpieczenia terenu robot oznakowania i zabezpieczenia terenu robot
planuje organizacje ruchu podczas prowadzenia planowa¢ organizacje ruchu podczas prowadzenia
roboét w pasie drogowym robét w pasie drogowym
Diagnozowanie 2 ocenia stan rozpozna sprzet do oceny stanu nawierzchni drdg rozpoznaé sprzet do oceny stanu nawierzchni drég

stanu nawierzchni
drogowej i obiekt
6w inzynieryjnych

nawierzchni drogowej

okre$la zasady oceny stan nawierzchni i klasy

okre$la¢ zasady oceny stan nawierzchni i klasy

i podejmuje dziatania
zwigzane

omawia zasady wyznaczania zabiegéw
remontowych

omawia zasady wyznaczania zabiegéw remontowych
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., Liczba . : L Oczekiwane efekty uczenia sie - czynnosci
Temat zajec godzin Efekty ksztalcenia Kryteria weryfikacji siuchaczaluczest:ika siuchacezlucz);stnik potrafi
Z zapewnieniem wskazuje sposob naprawy stanu nawierzchni wskazac sposob naprawy stanu nawierzchni zgodnie
odpowiedniego stanu zgodnie z technologig z technologig
drog i obiektow rozpozna uszkodzenia stanu nawierzchni drogi rozpoznaé uszkodzenia stanu nawierzchni drogi
inzynieryjnych (ek) dokonuje analizy oceny stanu nawierzchni dokonaé¢ analizy oceny stanu nawierzchni bitumiczne;
bitumicznej i betonowej zgodnie z systemem oceny |i betonowej zgodnie z systemem oceny stanu
stanu nawierzchni (SOSN) nawierzchni (SOSN)
klasyfikuje stan nawierzchni wedtug SOSN klasyfikowac stan nawierzchni wediug SOSN
dokonuje oceny stanu nawierzchni zgodnie z dokonac¢ oceny stanu nawierzchni zgodnie z zasadami
zasadami diagnostyki stanu nawierzchni (DSN) diagnostyki stanu nawierzchni (DSN)
Korzystanie ze 2 postugiwac sie rozroznia elementy specyfikacji technicznych rozroznia¢ elementy specyfikacji technicznych
specyfikacji dokumentacjg omawia wybrane fragmenty specyfikacji omawia¢ wybrane fragmenty specyfikacji technicznych
technicznych dotyczgcg jakosci technicznych
wykonania robot odczyta dane ze specyfikaciji technicznych odczytaé dane ze specyfikacji technicznych
zwigzanych z budowg wykorzystuje dane ze specyfikacji do wykorzystuje dane ze specyfikacji do odpowiedniego
drog i obiektow odpowiedniego doboru materiatéw, maszyn i sprzetu | doboru materiatéw, maszyn i sprzetu oraz do
inzynieryjnych (ek) oraz do wykonania robét zwigzanych z budowa drdg | wykonania robét zwigzanych z budowg drdg i obiektow
i obiektow inzynieryjnych inzynieryjnych
wykorzystuje dane ze specyfikacji do prowadzenia | wykorzysta¢ dane ze specyfikacji do prowadzenia
kontroli robét na etapie ich wykonywania i odbioru kontroli robét na etapie ich wykonywania i odbioru
Dokumentacja 2 postugiwac sie rozréznia¢ dokumenty ewidencyjne drog i obiektéw | rozréznia¢ dokumenty ewidencyjne drég i obiektéw
ewidencyjna drég dokumentacjg inzynieryjnych inzynieryjnych
i obiektéw ewidencyjng drog interpretuje wpisy w dokumentacji ewidencyjnej interpretowac wpisy w dokumentacji ewidencyjnej drég
inzynieryjnych i obiektéw drég i obiektow inzynieryjnych i obiektéw inzynieryjnych
inzynieryjnych (ew) rozroznia przepisy prawa dotyczace prowadzenia rozrézniaé przepisy prawa dotyczgce prowadzenia
ewidenc;ji drdg i obiektéw inzynieryjnych ewidenc;ji drdg i obiektéw inzynieryjnych
Badania gruntow 2 wykonywaé badania rozpozna rodzaje gruntéw i okresla ich wiasciwosci | rozpoznac¢ rodzaje gruntéw i okreslaé ich wiasciwosci

gruntéw i analizowac ich
wyniki (ek)

omawia réznice miedzy gruntami spoistymi
i niespoistymi

omawiac réznice miedzy gruntami spoistymi
i niespoistymi

wskazuje metody badan terenowych gruntow

wskazac¢ metody badan terenowych gruntéw

opisuje metody badan stosowane w analizie
makroskopowej

opisa¢ metody badan stosowane w analizie
makroskopowej
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dokonuje analizy makroskopowej gruntéw dokonac analizy makroskopowej gruntéw

wykonywa badania terenowe gruntéw oraz badania | wykonywaé badania terenowe gruntéw oraz badania
cech fizycznych i mechanicznych gruntéow cech fizycznych i mechanicznych gruntéow

omawia wyniki badan omawiac wyniki badan
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4.1.4. Procedury osiggania celéw ksztatcenia

Propozycje metod nauczania,

Nalezy stosowac¢ aktywizujgce metody nauczania zwigzane z r6znym stopniem aktywnosci stuchaczy, ze szczegélnym uwzglednieniem metod podajacych,
eksponujacych, wzrokowych i wzrokowo-stuchowych. Wyborowi metody towarzyszy namyst nad celami zajeé, poziomem intelektualnym stuchaczy/uczestnikow,
predyspozycji uczacego oraz dostepnoscig mediow, srodkow dydaktycznych. Proponowane metody nauczania:

- aplikacje internetowe, wycieczki i filmy dydaktyczne oraz udziat w prelekcjach i spotkaniach z przedstawicielami branzy drogowej,

- praktyczne (pokaz z objasnieniem, pokaz z instruktazem, éwiczenia przedmiotowe, metoda projektéw, metoda przewodniego tekstu, metoda zajeé praktycznych)
- metody podajgce (opis, opowiadanie, pogadanka, wyktad informacyjny, objasnienia, praca ze zrédtem drukowanym)

- metody ogladowe (pokaz, obserwacja, demonstracja)

- metody aktywizujgce: metode przypadkéw, metode sytuacyjng, inscenizacje, gry dydaktyczne, seminarium, dyskusje dydaktyczng (techniki realizacji dyskusiji:
okragly stot, wielokrotna, panelowa, metaplan, burza mézgdéw lub gietda pomystéw).

- metody problemowe (hauczanie problemowe, wyktad problemowy, gry dydaktyczne, metoda badawcza),
- metody i techniki ksztatcenia na odlegtosc,

- strategia problemowa - uczacy sie rozwigzuje problem w sytuacji wystgpienia braku niezbednej wiedzy.

Obudowa dydaktyczna,
Pracownia drogownictwa wyposazona w:

- stanowisko komputerowe dla prowadzacego zajecia z dostepem do internetu, wyposazone w urzgdzenie wielofunkcyjne, projektor multimedialny, pakiet
programéw biurowych, ploter,

- stanowiska laboratoryjne (jedno stanowisko dla czterech uczestnikow) wyposazone w sprzet do badania wtasciwo$ci fizycznych i mechanicznych materiatow
budowlanych, drogowych oraz gruntéw, probki materiatéw budowlanych, drogowych i gruntéw, narzedzia i sprzet do wykonywania robo6t drogowych w réznych
technologiach, przyrzady kontrolno-pomiarowe do pomiaréw liniowych i katowych, modele drég, katalogi i prospekty materiatéw budowlanych, normy, instrukcje
i specyfikacje techniczne wykonania robét drogowych i mostowych, certyfikaty jakosci i aprobaty techniczne materiatéw budowlanych i drogowych, przyktadowe
dokumentacje projektowe obiektow drogowych, plansze i filmy instruktazowe dotyczace zasad wykonywania robét drogowych.

- stanowiska pracy dla uczestnikéw (jedno stanowisko dla szesciu uczestnikow) wyposazone w sprzet do pomiaréw terenowych, taki jak: teodolit, niwelator, taty
i zabki niwelacyjne, libelle, tyczki geodezyjne, stojaki, wegielnice, tasmy geodezyjne, szpilki, ruletki geodezyjne, piony sznurkowe, paliki, szkicowniki, busole,
instrukcje obstugi sprzetu pomiarowego i geodezyjnego.
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Warunki realizacji

Zajecia nalezy prowadzi¢ najczesciej metodg éwiczen praktycznych oraz stosujgc metody aktywizujgce stuchaczy. Z uwagi na bezpieczehstwo stuchaczy zajecia powinny
by¢ prowadzone w grupach nie wiekszych niz 16 oséb, a podczas wykonywania éwiczen stuchacze powinni pracowac w grupach max. 2-osobowych. W trakcie prac ze
stuchaczami nalezy pozostawia¢ im dodatkowy czas na wtasne prace zwigzane z realizowanymi celami ksztatcenia. Dodatkowy czas nalezy tez po$wieci¢ na
indywidualizowanie pracy stuchaczy w zaleznosci od ich mozliwosci i potrzeb. W czasie prowadzenia zaje¢ w pracowni nalezy stosowac zasade, iz nieudane ¢wiczenie tez
moze by¢ wysoko ocenione pod warunkiem, iz uczestnik potrafi wyjasni¢ przyczyny niepowodzenia oraz wskazaé jak powinno ono przebiega¢ w prawidtowy sposob.
Pozwoli to na indywidualizacje prowadzonych dziatan przez stuchaczy oraz pokaze, iz doswiadczenie mozna zdoby¢ nie tylko poprzez udane doswiadczenia.

4.1.5. Proponowane metody sprawdzania osiggnie¢ edukacyjnych uczestnika

Sprawdzanie opanowania przez stuchacza/uczestnika wymagan programowych bedzie przeprowadzone na podstawie obserwacji i uzyskanych w trakcie kursu
ocen przedmiotu. Sprawdzanie osiggnie¢ powinno odbywac sie przez caty okres realizacji programu zaje¢ na podstawie kryteridw przedstawionych na poczatku kursu.
Kontrola osiggnie¢ uczestnikéw powinna by¢ systematyczna.

Proponuje sie, aby osiggniecia stuchaczy ocenia¢ na podstawie:
- obserwacji indywidualnej pracy uczestnika,
- ocene jakosci wykonania zadan przez stuchacza,
- analizy zaangazowania uczestnika w prace zespotows,
- opracowania i prezentacji projektéw zawodowych,
- kreatywnos$c,
- postawe stuchacza na zajeciach,

- ocene jakosci wykonania zadan (np.: prac domowych) i éwiczen (w ocenie nalezy uwzgledni¢: zawarto$¢ merytoryczng ¢wiczen, ich poprawnos$¢ oraz formy
przedstawienia.

Uczestnik powinien by¢ sprawdzany zaréwno w formie pisemnej, jak i ustnej. Osiggniecia uczestnikow proponuje sie sprawdzac roznorodnymi metodami:
- testy jednopoziomowe,
- testy pisemne zamkniete (na dobieranie, typu prawda/fatsz, wielokrotnego wyboru),
- testy otwarte (z luka),
- testy ustne,
- dodatkowa praca stuchacza (projekt, prezentacja, schemat, ilustracja),
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- pisemna praca domowa.
Proponowane metody sprawdzania osiagnie¢ edukacyjnych stuchacza z uwzglednieniem metod sprawdzania, efektow ksztatcenia realizowanych za pomoca
metod i technik ksztalcenia na odlegtosé¢

Prowadzacy powinien na biezgco prowadzi¢ dokumentacje dziatan edukacyjnych — zajeé on-line, prac i aktywnosci poleconych do realizacji uczestnikom, prac domowych
oraz sprawdzianéw. Praca uczestnika musi by¢ oceniana na biezgco, a liczba punktéw i ocena musza znalez¢ sie w odpowiednim miejscu na platformie. Prowadzacy
decyduje, ktore zadania bedg podlegaty ocenie. Oceny uzyskane podczas nauczania zdalnego powinny by¢ dostepne w e-dzienniku. Wskazane jest regularne
sprawdzanie zadan i innych prac stuchaczy (tematyka zadan powinna by¢ skorelowana z poruszanymi w module kursu zagadnieniami, a same zadania powinny by¢
sprawdzane terminowo).

Proponowane metody sprawdzania osiggnie¢ edukacyjnych stuchacza:

- testy, quizy, polecen, prace umieszczone na obowigzujgcej w szkole platformie edukacyjnej lub w postaci samodzielnej, udokumentowanej w sposéb okreslony
przez prowadzgcego pracy w domu,

- wykonania okreslonych polecen, zadan, prac, projektow umieszczonych w Internecie, np. na platformie www.epodreczniki.pl lub poprosi¢ o samodzielne
wykonanie pracy w domu i udokumentowanie jej,

- uczestnictwo w zajeciach,
- aktywnosci na forach dyskusyjnych,
- poprawne wykonani zadan grupowych i indywidualnych.

W komentarzu powinny znalez¢ sie zaréwno elementy chwalgce prace uczenia, go kreatywnos¢, sumiennosci, jak i wskazujgce niedozwolone zachowania,
np. niesamodzielnosc.

Proponuje sie, aby osigganie zamierzonych efektow byto sprawdzane przy pomocy metod ksztattujgcych:
- uczestnicy, wykonujgc w grupie zadania przy zastosowaniu narzedzi platformy, moga wzajemnie ocenia¢ i korygowacé efekty swojej pracy,

- wrazie probleméw z obstugg platformy lub z wykonaniem zadan uczestnicy mogg korzysta¢ z konsultacji prowadzonych on-line poprzez platforme (fora
konsultacyjne, komunikator wiadomosci) oraz bezposrednio w sposdb tradycyjny,

- uczestnicy ustawicznie zachecani sg do testowania w ‘bezpiecznych warunkach’ réznych narzedzi zdalnego nauczania, oswajajg sie z e-learningiem i pozbywaja
sie leku zwigzanego z nowg technologig edukacyjna.

oraz metod podsumowujgcych:

- ostateczna, koncowa ocena poprawnosci zadan indywidualnych i grupowych wykonanych na platformie (zadania weryfikujg umiejetno$¢ korzystania
z podstawowych narzedzi komunikacji i nauki uczelnianej platformy e-nauczania).
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4.2. Program nauczania dla przedmiotu: Organizacja i kontrola robét drogowych. 120 godz.

4.2.1. Cele ogdlne przedmiotu

Cele ogd6lne przedmiotu:
e Poznanie przepiséw dotyczgcych kontroli robot zwigzanych z budowg drdg i obiektéw inzynieryjnych;
e Poznanie zasad organizacji zespotdéw roboczych do wykonywania robo6t zwigzanych z budowg drég i obiektow inzynieryjnych;
e Poznanie podstawowych zasad realizacji i kontroli robét na obiektach drogowych;
¢ Nabycie umiejetnosci wykorzystania wiadomosci dotyczgcych technologii wykonania elementéw konstrukcyjnych obiektéw inzynieryjnych i drog;
e Nabycie umiejetnosci wykonywania i interpretaciji pomiaréw terenowych,
e Wykonywanie przedmiaréw i obmiaréw robot drogowych,
e Wykonywanie badan gruntéw.;

o Ksztattowanie jakosci wykonania przydzielonych zadan;
4.2.2. Cele szczegotowe przedmiotu

Stuchacz potrafi:
e wymieni¢ dokumentacje projektowg dotyczgcg budowy drég i obiektéw inzynieryjnych,
e dobra¢ wyroby budowlane, srodki transportu, sprzet i narzedzia do wykonywania robét zwigzanych z budowg drég i obiektéw inzynieryjnych,
e sporzadzi¢ zapotrzebowanie na wyroby budowlane, narzedzia i sprzet do wykonywania robét zwigzanych z budowg drég i obiektow inzynieryjnych,
e wyjasni¢ zasady koordynacji pracy zespotdéw roboczych i koordynowac ich prace,
e postugiwacé sie dokumentacjg projektowg i technologiczng wykonywania robét drogowych zwigzanych z budowg drég i obiektéw inzynieryjnych,
e zaplanowac zakres robot zwigzanych z oceng stanu technicznego drég i obiektéw inzynieryjnych,
e wykonywac i analizowa¢ badania terenowe,
e prowadzi¢ pomiary ruchu drogowego,

e zabezpieczac teren prowadzenia robét drogowych,
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e wyjasnic przepisy prawa i zasady dotyczgce kontroli wykonywania robo6t drogowych zwigzanych z budowg drég i obiektow inzynieryjnych,

o stosowac przepisy prawa i zasady dotyczgce kontroli wykonywania rob6t drogowych zwigzanych z budowg drég i obiektdw inzynieryjnych,

4.2.3.

Materiat nauczania z uwzglednieniem opisu efektow ksztatcenia

Tabela 6 Materiat nauczania z uwzglednieniem opisu efektow ksztatcenia

inzynieryjnych (ek)

poprzecznym i podtuznym dokumentacji projektowej
drog

. Liczba . . L Oczekiwane efekty uczenia sie - czynnosci
Temat zaje¢ godzin Efekty ksztalcenia Kryteria weryfikacji sluchaczaluczestr{ika sluchacezluczistnik potrafi
Dokumentacja 13 postugiwac sie rozréznia rodzaje dokumentacji projektowej drég rozréznia¢ rodzaje dokumentacji projektowej drég
projektowa drég dokumentacjg i obiektow inzynieryjnych oraz wskazuje réznice miedzy | i obiektéw inzynieryjnych oraz wskazuje réznice miedzy
i obiektow projektowg drog nimi nimi
inzynieryjnych i obiektow rozpozna elementy drogi na przekroju normalnym, rozpoznaé elementy drogi na przekroju normalnym,

poprzecznym i podtuznym dokumentacji projektowej
drog

rozpozna elementy drogi na planie sytuacyjnym

rozpozna¢ elementy drogi na planie sytuacyjnym

rozpozna elementy obiektu inzynierskiego na
rysunkach rzutéw i przekrojow dokumentac;ji
projektowej

rozpoznac elementy obiektu inzynierskiego na
rysunkach rzutéw i przekrojow dokumentac;ji
projektowej

odczyta dane z przekroju normalnego, poprzecznego
i podiuznego dokumentac;ji projektowej drog

odczytac dane z przekroju normalnego, poprzecznego
i podtuznego dokumentac;ji projektowej drég

odczyta dane z planu sytuacyjnego drogi
z dokumentacji projektowej drég

odczyta¢ dane z planu sytuacyjnego drogi
z dokumentaciji projektowej drég

odczyta dane z rzutéw i przekrojow obiektow
inzynieryjnych z dokumentacji projektowe;j

odczytac dane z rzutéw i przekrojéw obiektow
inzynieryjnych z dokumentacji projektowe;j

postuguje sie danymi z dokumentacji drég i obiektow
inzynieryjnych

postugiwac sie danymi odczytanymi z dokumentac;ji
drég i obiektow inzynieryjnych

odczyta dane z czesci opisowej dokumentaciji drég
i obiektéw inzynieryjnych

odczytac dane z czesci opisowej dokumentacji drog
i obiektéw inzynieryjnych
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., Liczba . : L Oczekiwane efekty uczenia sie - czynnosci
Temat zajec godzin Efekty ksztalcenia Kryteria weryfikacji sIuchaczaIuczestr)I,ika sluchacezluczistnik potrafi
odczytuje dane z dokumentacji kosztorysowej drog odczyta¢ dane z dokumentacji kosztorysowej drog
i obiektéw inzynieryjnych i obiektéw inzynieryjnych
Konstrukcje 6 charakteryzuje rodzaje | klasyfikuje obiekty inzynieryjne ze wzgledu na klasyfikowac obiekty inzynieryjne ze wzgledu na
obiektéw konstrukcji obiektow przeznaczenie, konstrukcje i technologie wykonania przeznaczenie, konstrukcje i technologie wykonania
inzynieryjnych, inzynieryjnych, nazywa rodzaje nawierzchni drogowych nazywac rodzaje nawierzchni drogowych
nawierzchni nawierzchni drogowych | rozpozna rodzaje konstrukcji obiektéw inzynieryjnych rozpoznac rodzaje konstrukcji obiektdw inzynieryjnych
drogowych i okresla ich oraz ich elementy oraz ich elementy
i okresla ich przeznaczenie (ek) rozpozna konstrukcje nawierzchni podatnej, rozpoznaé konstrukcje nawierzchni podatnej,
przeznaczenie potsztywnej, sztywne;j potsztywnej, sztywne;j
rozpozna obiekty inzynieryjne, np. mosty, wiadukty, rozpoznac obiekty inzynieryjne, np. mosty, wiadukty,
estakady estakady
Materiaty do 4 charakteryzuje klasyfikuje i rozréznia¢ materiaty stosowane do budowy | klasyfikowaé i rozréznia¢ materiaty stosowane do
budowy drég materiaty do budowy drég oraz obiektéw inzynieryjnych budowy drég oraz obiektow inzynieryjnych
i obiektow drdg i obiektow okresla przydatnos¢ poszczegdélnych materiatéw do okresla¢ przydatnos¢ poszczegolnych materiatéw do
inzynieryjnych inzynieryjnych (ek) budowy drog i obiektéw inzynieryjnych na podstawie budowy drog i obiektéw inzynieryjnych na podstawie
badan badan
dobiera materialy do wykonywania poszczegdlnych dobiera¢ materiaty do wykonywania poszczegdinych
warstw konstrukcyjnych jezdni drogowych oraz warstw konstrukcyjnych jezdni drogowych oraz
nasypow drogowych nasypoéw drogowych
Maszyny 4 charakteryzuje rozpozna narzedzia i rozrézniaé maszyny do rozpoznac¢ narzedzia i rozroznia¢ maszyny do

i narzedzia do
wykonywania robét
ziemnych,
budownictwa
drogowego

i obiektéw
inzynieryjnych

maszyny i narzedzia do
wykonywania robét
ziemnych, budownictwa
drogowego i obiektéw
inzynieryjnych (ek)

wykonywania robot ziemnych

wykonywania robot ziemnych

rozréznia maszyny i narzedzia do budowy drég
i obiektéw inzynieryjnych

rozréznia¢é maszyny i narzedzia do budowy drog
i obiektéw inzynieryjnych

okresla przydatno$¢ maszyn i narzedzi do robot
drogowych

okres$laé¢ przydatnos¢ maszyn i narzedzi do robot
drogowych

dobiera maszyny i narzedzia do robot
przygotowawczych

dobiera¢ maszyny i narzedzia do robot
przygotowawczych

dobiera maszyny i narzedzia do odspajania gruntow,
wykonywania nasypow i wykopow, wykonywania
konstrukcji nawierzchni drogowych oraz obiektow
inzynieryjnych w zalezno$ci od uzytego materiatu
konstrukcyjnego

dobiera¢ maszyny i narzedzia do odspajania gruntéw,
wykonywania nasypow i wykopow, wykonywania
konstrukcji nawierzchni drogowych oraz obiektow
inzynieryjnych w zaleznosci od uzytego materiatu
konstrukcyjnego
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., Liczba . : L Oczekiwane efekty uczenia sie - czynnosci
Temat zajec godzin Efekty ksztalcenia Kryteria weryfikacji stuchaczal/uczestnika stuchacz/uczestnik potrafi
Transport 8 organizuje transport rozrdznia srodki transportu bliskiego i dalekiego rozrozniaé srodki transportu bliskiego i dalekiego
materiaic?w, ] materiatéYv, maszyn dobiera rodzaj transportu do materiatow okreslonego dobiera¢ rodzaj transportu do materiatéw okreslonego
maszyn i urzadzen i urzadzen drogowych |ty do budowy drég i obiektow inzynieryjnych typu do budowy drég i obiektéw inzynieryjnych
drogowych przeznaczgnyph ‘?'0 . dobiera rodzaj transportu do maszyn i urzgdzen dobiera¢ rodzaj transportu do maszyn i urzadzen
przeznaczonych do budowy drég i obiektow o e L e e
i R dobudowy drég i obiektow inzynieryjnych dobudowy drég i obiektow inzynieryjnych
budowy drég inzynieryjnych (ew) i . — — i .
i obiektow omawia zasady skladowania materiatéw dobudowy omawiac¢ zasady sktadowania materiatow dobudowy
Co drog i obiektéw inzynieryjnych na miejscu budowy drég i obiektow inzynieryjnych na miejscu budowy
inzynieryjnych — _ _ —
stosowa zasady transportu materiatow do budowy drég | stosowac zasady transportu materiatdw do budowy
i obiektéw inzynieryjnych drog i obiektéw inzynieryjnych
Harmonogram 6 opracowuje okresla cel wykonania harmonogramu roboét okresla¢ cel wykonania harmonogramu robét
robot zwigzanych harmonogram robot wskazuje réznice miedzy rodzajami harmonograméw | wskazaé réznice miedzy rodzajami harmonograméw
z budowg drég zwigzanych z budowg - v - - - - v . . -
i obiektow dréa i obiektow opracowuje czes¢ analityczng i graficzng prostych opracowac czesc¢ analityczng i graficzng prostych
C . 9 . harmonogramow pracy robotnikéw i maszyn harmonograméw pracy robotnikdw i maszyn
inzynieryjnych inzynieryjnych (ep) , e e e . e el
zwigzanych z budowg drdg i obiektow inzynieryjnych zwigzanych z budowa drdg i obiektow inzynieryjnych
wykonuje harmonogram robét uwzgledniajgcy dostawy | wykonywac¢ harmonogram robot uwzgledniajgcy
materiatow dostawy materiatow
odczyta informacje z harmonogramoéw dotyczgcych odczyta¢ informacje z harmonograméw dotyczacych
budowy drdg i obiektéw inzynieryjnych budowy drdg i obiektéw inzynieryjnych
Metody 6 okredla metody rozpozna rodzaje odwodnienia drég i obiektow rozpoznaé rodzaje odwodnienia drdg i obiektéw

odwodnienia drég
i obiektow
inzynieryjnych

odwodnienia drég
i obiektow
inzynieryjnych (ek)

inzynieryjnych

inzynieryjnych

rozréznia elementy odwodnienia powierzchniowego
oraz wgtebnego drdg i ulic

rozrézniaé¢ elementy odwodnienia powierzchniowego
oraz wgtebnego drég i ulic

rozréznia podstawowe elementy grawitacyjnej
kanalizacji deszczowej, zlokalizowanej w pasie
drogowym

rozréznia¢ podstawowe elementy grawitacyjne;j
kanalizacji deszczowej, zlokalizowanej w pasie
drogowym

rozréznia elementy odwadniane i odwadniajgce obiekty
mostowe

rozréznia¢ elementy odwadniane i odwadniajgce
obiekty mostowe

wskazuje miejsce i metody odwodnienia drég
i obiektéw inzynieryjnych

wskazac miejsce i metody odwodnienia drég
i obiektéw inzynieryjnych

wskazuje réznice miedzy metodami odwodnien

wskazac réznice miedzy metodami odwodnien
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., Liczba . : L Oczekiwane efekty uczenia sie - czynnosci
Temat zajec godzin Efekty ksztalcenia Kryteria weryfikacji sIuchaczaIuczestr)I,ika sluchacezluczistnik potrafi
Budowa urzadzeh |4 okresla zakres prac rozrdznia rodzaje robot zwigzanych z budowg rozrozniaé rodzaje robét zwigzanych z budowg
odwadniajgcych na zwigzanych z budowag | urzadzen odwadniajgcych urzadzen odwadniajgcych
terenach urzadzen omawia budowe urzgdzen odwadniajgcych omawia¢ budowe urzadzen odwadniajgcych
zabudowanych odwadniajgcych na wymienia kolejno$¢ czynnosci przy wykonaniu wymienia¢ kolejno$¢ czynnosci przy wykonaniu
i niezabudowanych terenach odwodnienia terenu odwodnienia terenu
zabudowanych i
niezabudowanych (ew)
Organizacja prac 13 wykonywaé czynnosci | rozréznia czynnosci technologiczne robét ziemnych, rozréznia¢ czynnosci technologiczne robét ziemnych,
zwigzanych wynikajace drogowych i prostych konstrukgji inzynieryjnych np. drogowych i prostych konstrukcji inzynieryjnych
Z budowg drog Z organizacji prac przepustow np. przepustow
i obiektéw zwigzanych z budowg okresla etapy realizacji prowadzonych robét okreslac¢ etapy realizacji prowadzonych robét
inzynieryjnych oraz drég i obiektow przygotowawczych, ziemnych, nawierzchniowych oraz | przygotowawczych, ziemnych, nawierzchniowych oraz
nadzoru nad ich inzynieryjnych oraz zwigzanych z wykonywaniem obiektow inzynieryjnych zwigzanych z wykonywaniem obiektéw inzynieryjnych
realizacjg nadzoru nad ich sporzgdza notatke z realizacji prac zwigzanych sporzadzac notatke z realizacji prac zwigzanych
realizacjg (ek) z budowa drég i obiektdw inzynieryjnych z budowa drég i obiektdw inzynieryjnych
sprawdza zgodnos¢ realizacji prac z dokumentacja sprawdzaé¢ zgodnos¢ realizacji prac z dokumentacjg
projektowg projektowg
odczyta zapisy w dokumentacji projektowej odczytac zapisy w dokumentacji projektowe;j
sporzgdza notatke w sprawie rozszerzenia zakresu sporzgdzac¢ notatke w sprawie rozszerzenia zakresu
robét robét
sporzadza protokét utrudnionych warunkow sporzgdzac protokdt utrudnionych warunkéw
wypetnia protokoty odbioréw wypetniaé protokoty odbioréw
Pomiary ruchu 4 charakteryzuje pomiary | rozréznia zrédta powstawania ruchu rozroznia¢ zrédta powstawania ruchu
drogowego ruchu drogowego (ew) | rozpozna rodzaje ruchu drogowego rozpozna¢ rodzaje ruchu drogowego
rozréznia parametry ruchu drogowego rozrézniaé parametry ruchu drogowego
wypetnia elementy formularza do pomiaru ruchu wypetnia¢ elementy formularza do pomiaru ruchu
drogowego drogowego
Ocena stanu 8 wykonywaé czynnosci | rozréznia parametry oceny stanu technicznego drog rozrézniaé parametry oceny stanu technicznego drog

technicznego drog
i obiektow
inzynieryjnych

zwigzane z oceng
stanu technicznego

i obiektéw inzynieryjnych

i obiektéw inzynieryjnych

rozréznia kryteria oceny stanu technicznego
nawierzchni drég i obiektow inzynieryjnych

rozrézniaé kryteria oceny stanu technicznego
nawierzchni drég i obiektow inzynieryjnych
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., Liczba . : L Oczekiwane efekty uczenia sie - czynnosci
Temat zajec godzin Efekty ksztalcenia Kryteria weryfikacji sIuchaczaIuczestr)I,ika sluchacezluczistnik potrafi
drog i obiektéw dokonuje oceny stanu technicznego drég i obiektow dokonac¢ oceny stanu technicznego drég i obiektow
inzynieryjnych (ek) inzynieryjnych na podstawie wynikéw pomiaréw inzynieryjnych na podstawie wynikow pomiarow
omawia przedsiewziecia poprawiajgce stan techniczny | omawiac przedsiewziecia poprawiajgce stan
drog i obiektéw inzynieryjnych techniczny drég i obiektow inzynieryjnych
Zapewnienie 6 wykonywacé prace rozpozna urzadzenia bezpieczenstwa ruchu rozpoznaé urzgdzenia bezpieczenstwa ruchu
bezpieczenstwa zwigzane drogowego drogowego
w ruchu drogowym Z zapewnieniem dobiera odziez i srodki ochrony indywidualnej do robét | dobiera¢ odziez i srodki ochrony indywidualnej do
bezpieczenstwa w wykonywanych w ruchu drogowym robot wykonywanych w ruchu drogowym
ruchu drogowym (ep) | rozpoznaé znaki drogowe rozpoznaé znaki drogowe
okresla zastosowanie znakéw drogowych okresla¢ zastosowanie znakéw drogowych
stosowa zasady oznakowania robo6t drogowych stosowac¢ zasady oznakowania robét drogowych
Organizacjaruchu |8 wykonywacé prace omawia schemat organizacji ruchu podczas omawia¢ schemat organizacji ruchu podczas
podczas zwigzane z organizacjg | prowadzenia robot w pasie drogowym prowadzenia robot w pasie drogowym
prowadzenia robot ruchu podczas okresla sposoby organizaciji ruchu podczas okre$laé sposoby organizacji ruchu podczas
w pasie drogowym prowadzenia robot prowadzenia robét w pasie drogowym prowadzenia robét w pasie drogowym
w pasie drogowym (ew) ["siosowa whasciwe procedury podczas kierowania stosowaé wiasciwe procedury podczas kierowania
ruchem drogowym ruchem drogowym
dobiera urzgdzenia bezpieczenstwa ruchu do dobiera¢ urzgdzenia bezpieczenstwa ruchu do
oznakowania i zabezpieczenia terenu robét oznakowania i zabezpieczenia terenu robét
planuje organizacje ruchu podczas prowadzenia rob6t | planowac organizacje ruchu podczas prowadzenia
w pasie drogowym robét w pasie drogowym
Diagnostyka stanu |10 ocenia stan rozpozna sprzet do oceny stanu nawierzchni drég rozpoznaé sprzet do oceny stanu nawierzchni drég

nawierzchni

nawierzchni drogowej
i podejmuje dziatania
zwigzane

Z zapewnieniem
odpowiedniego stanu
drdg i obiektow
inzynieryjnych (ek)

okresla zasady oceny stan nawierzchni i klasy

okresla¢ zasady oceny stan nawierzchni i klasy

omawia zasady wyznaczania zabiegéw remontowych

omawia zasady wyznaczania zabiegéw remontowych

wskazuje sposéb naprawy stanu nawierzchni zgodnie
z technologig

wskazac sposob naprawy stanu nawierzchni zgodnie
z technologig

rozpozna uszkodzenia stanu nawierzchni drogi

rozpoznaé uszkodzenia stanu nawierzchni drogi

dokonuje analizy oceny stanu nawierzchni bitumicznej
i betonowej zgodnie z systemem oceny stanu
nawierzchni (SOSN)

dokonac analizy oceny stanu nawierzchni bitumicznej
i betonowej zgodnie z systemem oceny stanu
nawierzchni (SOSN)
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., Liczba . : L Oczekiwane efekty uczenia sie - czynnosci
Temat zajec godzin Efekty ksztalcenia Kryteria weryfikacji sIuchaczaIuczestr)I,ika sluchacezluczistnik potrafi
klasyfikuje stan nawierzchni wedtug SOSN klasyfikowa¢ stan nawierzchni wedtug SOSN
dokonuje oceny stanu nawierzchni zgodnie z zasadami | dokona¢ oceny stanu nawierzchni zgodnie z zasadami
diagnostyki stanu nawierzchni (DSN) diagnostyki stanu nawierzchni (DSN)
Dokumentacja 8 postugiwac sie rozroznia elementy specyfikacji technicznych rozroznia¢ elementy specyfikacji technicznych
dotyczgcg jakosci dokumentacjg omawia wybrane fragmenty specyfikacji technicznych omawiac wybrane fragmenty specyfikacji technicznych
wykonania robot dotyczgca jakosci odczyta dane ze specyfikacji technicznych odczytaé dane ze specyfikacji technicznych
zwigzanych wykonania robét wykorzystuje dane ze specyfikacji do odpowiedniego | wykorzystaé dane ze specyfikacji do odpowiedniego
z budowg drog zwigzanych z budowg doboru materiatdéw, maszyn i sprzetu oraz do doboru materiatdw, maszyn i sprzetu oraz do
| obiektow dr6g i obiektow wykonania robét zwigzanych z budowg drog i obiektéw | wykonania robot zwigzanych z budowg drég i obiektow
inzynieryjnych inzynieryjnych (ek) inzynieryjnych inzynieryjnych
wykorzystuje dane ze specyfikacji do prowadzenia wykorzysta¢ dane ze specyfikacji do prowadzenia
kontroli robét na etapie ich wykonywania i odbioru kontroli rob6t na etapie ich wykonywania i odbioru
Dokumentacja 2 postugiwac sie rozréznia dokumenty ewidencyjne drég i obiektow rozréznia¢ dokumenty ewidencyjne drég i obiektow
ewidencyjna drég dokumentacjg inzynieryjnych inzynieryjnych
i obiektow ewidencyjng drog interpretuje wpisy w dokumentacji ewidencyjnej drog interpretowac wpisy w dokumentacji ewidencyjnej drég
inzynieryjnych i obiektow i obiektow inzynieryjnych i obiektéw inzynieryjnych
inzynieryjnych (ew) rozréznia przepisy prawa dotyczgce prowadzenia rozréznia¢ przepisy prawa dotyczgce prowadzenia
ewidenciji drég i obiektow inzynieryjnych ewidenciji drég i obiektéw inzynieryjnych
Badania gruntow 10 wykonywaé badania rozpozna rodzaje gruntéw i okresla ich wiasciwosci rozpoznaé rodzaje gruntéw i okreslac ich wtasciwosci

i analiza ich
wynikéw

gruntoéw i analizowac¢
ich wyniki (ek)

omawia réznice miedzy gruntami spoistymi
i niespoistymi

omawiac réznice miedzy gruntami spoistymi
i niespoistymi

wskazuje metody badan terenowych gruntow

wskazac¢ metody badan terenowych gruntow

opisuje metody badan stosowane w analizie
makroskopowej

opisa¢ metody badan stosowane w analizie
makroskopowej

dokonuje analizy makroskopowej gruntéw

dokonac analizy makroskopowej gruntow

wykonywa badania terenowe gruntéw oraz badania
cech fizycznych i mechanicznych gruntéw

wykonywaé badania terenowe gruntéw oraz badania
cech fizycznych i mechanicznych gruntéw

omawia wyniki badan

omawiac¢ wyniki badan
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4.2.4. Procedury osiggania celéw ksztatcenia

Propozycje metod nauczania

Nalezy stosowaé aktywizujgce metody nauczania, ze szczegdlnym uwzglednieniem metod praktycznych, eksponujacych i wzrokowo-stuchowych. Wybdr metody nalezy
dostosowac do celéw, poziomu stuchaczy/uczestnikéw, predyspozycji uczacego oraz dostepnoscig medidw, srodkéw dydaktycznych.

Proponowane metody nauczania:

metody podajace (opis technologii, instrukcje, pogadanka, wyktad informacyjny, objasnienia, praca ze zrédtem drukowanym)
metody oglgdowe (pokaz, obserwacja, demonstracja, prezentacja)

metody aktywizujgce: metode przypadkéw, metode sytuacyjng, inscenizacje, gry dydaktyczne, seminarium, dyskusje dydaktyczng (techniki realizacji dyskusji:
okragly stot, wielokrotna, panelowa, metaplan, burza mézgéw lub gietda pomystéw)

metody problemowe (nauczanie problemowe, wykfad problemowy, metoda badawcza).

Wskazane metody nauczania: metody praktyczne.

Za pomocg metod praktycznych ksztattuje sie i rozwija umiejetnosci, nawyki i sprawnosci o charakterze praktycznym.

pokaz z objasnieniem (wyjasnieniem)
pokaz z instruktazem

metoda projektéw

metoda tekstu przewodniego

¢wiczenia przedmiotowe (dobieranie maszyn do robét drogowych, opracowywanie harmonogramow robét, dokonywaniu oceny stanu technicznego nawierzchni
drogowych)

odczytywanie informacji zamieszczonych w zestawieniach tabelarycznych i graficznych oraz instrukcjach i dokumentacji

udziat w prelekcjach i spotkaniach z pracownikami branzy budowlanej ze szczegdlnym zwréceniem uwagi na zagadnienia ruchu drogowego.

Proponuje sie, aby podmiot ksztatcgcy nawigzat wspotprace z pracodawcg wiasciwym dla zawodu lub branzy, do ktérej przyporzgdkowany jest dany zawod. W ramach
umowy lub porozumienia wspétpraca moze polegac¢ na:

realizacji doradztwa zawodowego,
wyposazeniu warsztatow lub pracowni szkolnych,

tworzeniu grup patronackich,
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- realizacji praktycznej nauki zawodu w zaktadzie pracy na stanowisku, montaz pod nadzorem doradcy technicznego.

Proces ksztatcenia w grupie patronackiej, jest wspierany przez firme, ktéra objeta grupe swoim patronatem. Wsparcie moze polegac¢ na: przyjecia uczestnikdw na praktyki
zawodowe, dodatkowe szkolenia, ufundowanie stypendiow dla najzdolniejszych lub zaoferowanie mozliwosci zatrudnienia. Pracodawca moze takze mie¢ udziat
W opracowaniu programu nauczania dopasowanego do profilu zapotrzebowania jego firmy.

Obudowa dydaktyczna
Pracownia drogownictwa wyposazona w:

- stanowisko komputerowe dla prowadzacych z dostepem do internetu, wyposazone w urzgdzenie wielofunkcyjne, projektor multimedialny, pakiet programéw
biurowych,

- stanowiska laboratoryjne (jedno stanowisko dla czterech uczestnikdw) wyposazone w sprzet do badania wtasciwosci fizycznych i mechanicznych materiatow
budowlanych, drogowych oraz gruntéw, probki materiatéw budowlanych, drogowych i gruntéw, narzedzia i sprzet do wykonywania robé6t drogowych w réznych
technologiach, przyrzady kontrolno-pomiarowe do pomiaréw liniowych i katowych, modele drdg, katalogi i prospekty materiatéw budowlanych, normy, instrukcje
i specyfikacje techniczne wykonania robét drogowych i mostowych, certyfikaty jakosci i aprobaty techniczne materiatéw budowlanych i drogowych, przyktadowe
dokumentacje projektowe obiektow drogowych, plansze i filmy instruktazowe dotyczgce zasad wykonywania robét drogowych,

- stanowiska pracy dla uczestnikéw (jedno stanowisko dla szesciu uczestnikow) wyposazone w sprzet do pomiaréw terenowych, taki jak: teodolit, niwelator, taty
i zabki niwelacyjne, libelle, tyczki geodezyjne, stojaki, wegielnice, tasmy geodezyjne, szpilki, ruletki geodezyjne, piony sznurkowe, paliki, szkicowniki, busole,
instrukcje obstugi sprzetu pomiarowego i geodezyjnego.

W pracowni powinny znajdowac sie przepisy BHP dotyczace pracy z urzagdzeniami oraz instrukcje obstugi i konserwaciji tych urzadzen. Niezbedne sg rowniez zestawy
¢wiczen, instrukcje do éwiczen, pakiety edukacyjne dla stuchaczy, karty samooceny, karty pracy dla stuchaczy i prezentacje multimedialne zwigzane z treSciami
ksztatcenia, czasopisma branzowe, katalogi, normy ISO i PN.

Dodatkowo do dyspozycji wskazane sg tematyczne e-booki, animacje 2D/3D, atlasy interaktywne, plansze interaktywne, gry edukacyjne, filmy edukacyjne, symulatory,
wirtualne laboratoria, programy ¢wiczeniowe do projektowania przez dobieranie umozliwiajgce realizowanie tresci w formie zdalnej.

Warunki realizacji

Zajecia nalezy prowadzi¢ najczesciej metodg éwiczen praktycznych oraz stosujac metody aktywizujgce stuchaczy. Z uwagi na bezpieczenstwo stuchaczy zajecia powinny
by¢ prowadzone w grupach nie wiekszych niz 16 oséb, a podczas wykonywania ¢wiczen stuchacze powinni pracowac¢ w grupach max. 2-osobowych. W trakcie prac ze
stuchaczami nalezy pozostawia¢ im dodatkowy czas na wiasne prace zwigzane z realizowanymi celami ksztatcenia. Dodatkowy czas nalezy tez poswieci¢ na
indywidualizowanie pracy stuchaczy w zaleznosci od ich mozliwosci i potrzeb. W czasie prowadzenia zaje¢ w pracowni nalezy stosowac zasade, iz nieudane ¢wiczenie tez
moze by¢ wysoko ocenione pod warunkiem, iz uczestnik potrafi wyjasni¢ przyczyny niepowodzenia oraz wskazac jak powinno ono przebiegaé w prawidtowy sposéb.
Pozwoli to na indywidualizacje prowadzonych dziatan przez stuchaczy oraz pokaze, iz dodwiadczenie mozna zdoby¢ nie tylko poprzez udane doswiadczenia.
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4.2.5. Proponowane metody sprawdzania osiggnieé¢ edukacyjnych uczestnika

Sprawdzanie opanowania przez stuchacza/uczestnika wymagan programowych tresci praktycznych bedzie przeprowadzone na podstawie wykonanych ¢wiczen. W ocenie
nalezy uwzgledni¢ nastepujgce kryteria ogolne: zawartos¢ merytoryczng ¢wiczen, ich poprawnos¢, formy przedstawienia. Sprawdzanie osiggnie¢ powinno odbywac sie
przez caty okres realizacji programu zaje¢ na podstawie kryteriow przedstawionych na poczatku kursu.

Proponuje sie, aby osiggniecia stuchaczy ocenia¢ w zakresie zaplanowanych, uszczegétowionych celéw ksztatcenia na podstawie:

obserwacji indywidualnej pracy stuchacza podczas wykonywania prac montazowych,
ocene jakosci wykonania zadan przez stuchacza,

analizy zaangazowania stuchacza w prace zespotowa,

opracowania i prezentacji projektéw zawodowych,

oceny wykonania zadanych prac domowych.

Osiggniecia uczestnikow proponuje sie sprawdzac roznorodnymi metodami: testy jednopoziomowe, sprawdzajgce zaréwno wiedze teoretyczna, jak i umiejetnosci
praktyczne, testy pisemne zamkniete (na dobieranie, typu prawda/fatsz, wielokrotnego wyboru), testy otwarte (z luka), testy ustne. Sprawdzanie opanowania przez
stuchacza/uczestnika wymagan programowych w zakresie umiejetnosci praktycznych bedzie przeprowadzone na podstawie wykonanych ¢éwiczen.

W ocenie nalezy uwzgledni¢ nastepujgce kryteria ogolne: poprawnos¢ merytoryczng wykonanych éwiczenh praktycznych, formy przedstawienia, umiejetnos¢ pracy
w zespole. Mozliwe sg réwniez inne sposoby i formy zaliczenia, takie jak: testy praktyczne, wykonanie projektow, proby pracy, aktywno$é uczgcego sie na zajeciach,
prezentacje na forum grupy z przeprowadzonych prac.
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5. Ewaluacja programu KUZ

Tabela 7 Ewaluacja programu KUz

Fundusze
Europejskie
Wiedza Edukacja Rozwdj

*

Unia Europejska [
Europejski Fundusz Spoteczny * *

Rzeczpospolita

- Polska

Efekt ksztalcenia z podstawy

odczytuje dane z przekroju normalnego, poprzecznego i podiuznego dokumentac;ji projektowej
drog

odczytuje dane z planu sytuacyjnego drogi z dokumentacji projektowej drég

odczytuje dane z rzutdéw i przekrojow obiektdw inzynieryjnych z dokumentaciji projektowej

postuguje sie danymi odczytanymi z dokumentacji drég i obiektow inzynieryjnych

odczytuje dane z czesci opisowej dokumentacji drog i obiektéw inzynieryjnych

odczytuje dane z dokumentacji kosztorysowej drdg i obiektéw inzynieryjnych

charakteryzuje rodzaje konstrukciji
obiektéw inzynieryjnych,

klasyfikuje obiekty inzynieryjne ze wzgledu na przeznaczenie, konstrukcje i technologie
wykonania

nawierzchni drogowych i okresla

nazywa rodzaje nawierzchni drogowych

ich przeznaczenie (ek)

rozpoznaje rodzaje konstrukcji obiektow inzynieryjnych oraz ich elementy

rozpoznaje konstrukcje nawierzchni podatnej, potsztywnej, sztywnej

rozpoznaje obiekty inzynieryjne, np. mosty, wiadukty, estakady

charakteryzuje materiaty do

klasyfikuje i rozréznia materiaty stosowane do budowy drég oraz obiektéw inzynieryjnych

budowy drég i obiektéw
inzynieryjnych (ek)

okresla przydatnosé poszczegodlnych materiatéw do budowy drég i obiektéw inzynieryjnych na
podstawie badan

Préby pracy
Praca w grupie

programgwej (ozn.aczony W Wskazniki potwierdzajace osiagniecie efektu ksztatcenia Metody/techn|k| Termlr.l
programie kursu, jako kluczowy badania badania
dla jednostki efektow)
BUD.15.3. Organizowanie robot zwigzanych z budowg drég i obiektow inzynieryjnych (160godz.)
postuguje sie dokumentacjg rozréznia rodzaje dokumentacji projektowej drog i obiektéw inzynieryjnych oraz wskazuje réznice | Dyskusja W czasie
projektowg drég i obiektow miedzy nimi dydaktyczna realizacji
inzynieryjnych (ek) rozpoznaje elementy drogi na przekroju normalnym, poprzecznym i podtuznym dokumentacji Cwiczenia programu
projektowej drog przedmiotowe nauczania
rozpoznaje elementy drogi na planie sytuacyjnym Metoda podczas
ol v obioktu InZvriereK ach owi K roiow doK o projektéw trwania KUZ
roz.pclzznaje. elementy obiektu inzynierskiego na rysunkach rzutéw i przekrojéow dokumentac;ji Gry dydaktyczne
projektowe; Teksty zamkniete
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Rzeczpospolita

- Polska

Efekt ksztalcenia z podstawy
programowej (oznaczony w
programie kursu, jako kluczowy
dla jednostki efektow)

Wskazniki potwierdzajace osiagniecie efektu ksztatcenia

Metody/techniki
badania

Termin
badania

dobiera materialy do wykonywania poszczegoélnych warstw konstrukcyjnych jezdni drogowych
oraz nasypow drogowych

charakteryzuje maszyny i
narzedzia do wykonywania robét
ziemnych, budownictwa
drogowego i obiektow
inzynieryjnych (ek)

rozpoznaje narzedzia i rozréznia maszyny do wykonywania robét ziemnych

rozrdéznia maszyny i narzedzia do budowy drog i obiektow inzynieryjnych

okresla przydatnos¢é maszyn i narzedzi do robot drogowych

dobiera maszyny i narzedzia do robét przygotowawczych

dobiera maszyny i narzedzia do odspajania gruntéw, wykonywania nasypow i wykopow,
wykonywania konstrukcji nawierzchni drogowych oraz obiektéw inzynieryjnych w zaleznosci od
uzytego materiatu konstrukcyjnego

okresla metody odwodnienia drég
i obiektéw inzynieryjnych (ek)

rozpoznaje rodzaje odwodnienia drég i obiektow inzynieryjnych

rozrdznia elementy odwodnienia powierzchniowego oraz wgtebnego drdg i ulic

rozréznia podstawowe elementy grawitacyjnej kanalizacji deszczowej, zlokalizowanej w pasie
drogowym

rozréznia elementy odwadniane i odwadniajgce obiekty mostowe

wskazuje miejsce i metody odwodnienia drdg i obiektow inzynieryjnych

wskazuje réznice miedzy metodami odwodnien

wykonuje czynnosci wynikajgce z
organizacji prac zwigzanych z
budowg drég i obiektow
inzynieryjnych oraz nadzoru nad
ich realizacjg (ek)

rozroznia czynnosci technologiczne robét ziemnych, drogowych i prostych konstrukgciji
inzynieryjnych np. przepustow

okresla etapy realizacji prowadzonych robét przygotowawczych, ziemnych, nawierzchniowych
oraz zwigzanych z wykonywaniem obiektéw inzynieryjnych

sporzgdza notatke z realizacji prac zwigzanych z budowg drég i obiektéw inzynieryjnych

sprawdza zgodnosc realizacji prac z dokumentacjg projektowag

odczytuje zapisy w dokumentacji projektowej

sporzadza notatke w sprawie rozszerzenia zakresu robot

sporzadza protokét utrudnionych warunkow

wypetnia protokoty odbioréw

wykonuje czynnosci zwigzane z
oceng stanu technicznego drég i
obiektow inzynieryjnych (ek)

rozroznia parametry oceny stanu technicznego drog i obiektdw inzynieryjnych

rozroznia kryteria oceny stanu technicznego nawierzchni drég i obiektow inzynieryjnych
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- Polska

Efekt ksztalcenia z podstawy
programowej (oznaczony w
programie kursu, jako kluczowy
dla jednostki efektow)

Wskazniki potwierdzajace osiagniecie efektu ksztatcenia

Metody/techniki
badania

Termin
badania

dokonuje oceny stanu technicznego drég i obiektow inzynieryjnych na podstawie wynikéw
pomiarow

omawia przedsiewziecia poprawiajgce stan techniczny drdg i obiektéw inzynieryjnych

ocenia stan nawierzchni drogowej
i podejmuje dziatania zwigzane

z zapewnieniem odpowiedniego
stanu drég i obiektow
inzynieryjnych (ek)

rozpoznaje sprzet do oceny stanu nawierzchni drdg

okresla zasady oceny stan nawierzchni i klasy

omawia zasady wyznaczania zabiegdéw remontowych

wskazuje sposéb naprawy stanu nawierzchni zgodnie z technologig

rozpoznaje uszkodzenia stanu nawierzchni drogi

dokonuje analizy oceny stanu nawierzchni bitumicznej i betonowej zgodnie z systemem oceny
stanu nawierzchni (SOSN)

klasyfikuje stan nawierzchni wedtug SOSN

dokonuje oceny stanu nawierzchni zgodnie z zasadami diagnostyki stanu nawierzchni (DSN)

postuguje sie dokumentacja
dotyczacy jakosci wykonania robot
zwigzanych z budowg drdég

i obiektéw inzynieryjnych (ek)

rozroznia elementy specyfikacji technicznych

omawia wybrane fragmenty specyfikacji technicznych

odczytuje dane ze specyfikacji technicznych

wykorzystuje dane ze specyfikacji do odpowiedniego doboru materiatéw, maszyn i sprzetu oraz
do wykonania robot zwigzanych z budowa drdég i obiektéw inzynieryjnych

wykorzystuje dane ze specyfikacji do prowadzenia kontroli robot na etapie ich wykonywania
i odbioru

wykonuje badania gruntow i
analizuje ich wyniki (ek)

rozpoznaje rodzaje gruntéw i okresla ich wtasciwosci

omawia réznice miedzy gruntami spoistymi i niespoistymi

wskazuje metody badan terenowych gruntow

opisuje metody badan stosowane w analizie makroskopowej

dokonuje analizy makroskopowej gruntow

wykonuje badania terenowe gruntéw oraz badania cech fizycznych i mechanicznych gruntow

omawia wyniki badan
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6. Wykaz literatury oraz niezbednych srodkéw i materiatéw dydaktycznych

6.1. Wykaz literatury
- Madaj, W. Wotowicki: Podstawy projektowania budowli mostowych. WKit., Warszawa 2003.
- Madaj, W. Wotowicki: Budowa i utrzymanie mostéw. Wymagania techniczne badania, naprawy. WKit, Warszawa 2013.
- S.Rolla, M. Rolla, W. Zarnoch: Budowa drég. Cz. 1. WSiP, Warszawa1998.
- Chrostowska H., Rolla S., Wrzesniowski Z.: Autostrady. Projektowanie, budowa, ekonomika. WKit, Warszawa 1975.
- Karczewski: Pracownia technologiczna w budownictwie drogowym, WSIiP, Warszawa 2001.
- Chrostowska H., Rolla S., Wrzesniowski Z.: Autostrady. Projektowanie, budowa, ekonomika. WKit, Warszawa 1975
- Pyrak S., Wiodarczyk W.: Konstrukcje z betonu. WSiP, Warszawa 1992.
- W. Wiodarczyk: Konstrukcje budowlane. Cz. 4. Konstrukcje stalowe. WSiP, Warszawa 2012.
- S.Rolla, M. Rolla, W. Zarnoch: Budowa drég. Cz. 1. WSiP, Warszawa1998.
- K. Tauszynski: Budownictwo z technologig. Cz. 1. WSIiP, Warszawa 1992.

W. Rydzkowski, K. Wojewddzka-Krdl, red.: Transport. Podstawy transportu w rozszerzonej UE. Wydawnictwo Naukowe PWN, Warszawa.

Czasopisma fachowe:
- Nowoczesne budownictwo inzynieryjne (dwumiesiecznik).
- Nowosci zagranicznej techniki drogowej (wydawnictwo nieregularne).
- Drogi i mosty (kwartalnik).

- Mosty (miesiecznik).

6.2. Wykaz niezbednych srodkéw i materiatéw dydaktycznych

Placéwka prowadzgca ksztatcenie zawodowe zapewnia pomieszczenia dydaktyczne z wyposazeniem odpowiadajgcym technologii i technice stosowanej w zawodzie, aby
zapewni¢ osiggniecie wszystkich efektow ksztatcenia okreslonych w podstawie programowej ksztatcenia w zawodzie szkolnictwa branzowego oraz umozliwi¢
przygotowanie absolwenta do wykonywania zadan zawodowych.
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Pracownia drogownictwa wyposazona w:

- stanowisko komputerowe dla prowadzacego zajecia z dostepem do internetu, wyposazone w urzgdzenie wielofunkcyjne, projektor multimedialny, pakiet
programéw biurowych,

- stanowiska laboratoryjne (jedno stanowisko dla czterech uczestnikdw) wyposazone w sprzet do badania wtasciwosci fizycznych i mechanicznych materiatow
budowlanych, drogowych oraz gruntéw, prébki materiatéw budowlanych, drogowych i gruntéw, narzedzia i sprzet do wykonywania robo6t drogowych w réznych
technologiach, przyrzady kontrolno-pomiarowe do pomiardw liniowych i kgtowych, modele drég, katalogi i prospekty materiatéw budowlanych, normy, instrukcje
i specyfikacje techniczne wykonania robét drogowych i mostowych, certyfikaty jakos$ci i aprobaty techniczne materiatdéw budowlanych i drogowych, przyktadowe
dokumentacje projektowe obiektéw drogowych, plansze i filmy instruktazowe dotyczgce zasad wykonywania robét drogowych.

- -stanowiska pracy dla uczestnikéw (jedno stanowisko dla szesciu uczestnikéw) wyposazone w sprzet do pomiaréw terenowych, taki jak: teodolit, niwelator, taty
i zabki niwelacyjne, libelle, tyczki geodezyjne, stojaki, wegielnice, tasmy geodezyjne, szpilki, ruletki geodezyjne, piony sznurkowe, paliki, szkicowniki, busole,
instrukcje obstugi sprzetu pomiarowego i geodezyjnego
7. Sposob i forma zaliczenia kursu

Kurs umiejetnosci zawodowych konczy sie zaliczeniem w formie walidacji osiggnie¢ uczestnika kursu, polegajacej na ocenie wykonywanych w trakcie nauki projektow
i cwiczen oraz na podstawie uzyskanych w trakcie kursu ocen z poszczegdéinych przedmiotow.

Do oceny osiggnie¢ edukacyjnych stuchaczy proponuije sie stosowanie testow wielokrotnego wyboru, zadanh z lukg, ocene aktywnosci stuchacza podczas wykonywania
zadan w grupie, ocene jako$ci wykonania zadan przez stuchacza. Proponuje sig, aby osiggniecia stuchaczy ocenia¢ w zakresie zaplanowanych, uszczegétowionych celéw
ksztatcenia na podstawie:

- obserwacji wykonanych ¢wiczen,
- testu pisemnego.

Umiejetnosci praktyczne proponuje sie sprawdzac na podstawie obserwacji czynnosci wykonywanych przez stuchacza w trakcie realizacji ¢wiczen. Podczas obserwac;ji
nalezy zwréci¢ uwage na:

- wyszukiwanie i przetwarzanie rzetelnych informacji pozyskanych z réznych zrédet,
- poprawno$¢ merytoryczng wykonanych ¢wiczen praktycznych,
- umiejetnos¢ pracy w zespole.

Wazne kryteria oceny efektéw ksztatcenia to: zaplanowanie wykonania zadania, dobér elementéw oraz sporzgdzona dokumentacja techniczna. Mozliwe sg réwniez inne
sposoby i formy zaliczenia, takie jak: testy praktyczne, wykonanie projektoéw, préby pracy, aktywno$¢ uczacego sie na zajeciach, prezentacje na forum grupy z
przeprowadzonych prac.
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Osoba, ktéra ukonczyta kurs umiejetnosci zawodowych otrzymuje zaswiadczenie o jego ukohczeniu. Zaswiadczenie wydawane jest na podstawie § 11 ust. 2
rozporzgdzenia Ministra Edukacji Narodowej z dnia 18 sierpnia 2017 r. w sprawie ksztatcenia ustawicznego w formach pozaszkolnych (Dz. U. poz. 1632) przez dyrektora
placéwki ksztatcenia ustawicznego, placowki ksztatcenia praktycznego lub o$rodka doksztatcania i doskonalenia zawodowego.

8. Sprawdzenie kompletnosci i poprawnosci opracowanego programu zajeé

Tabela 8 Tabela weryfikacji programu nauczania KUZ pod katem zgodnosci z przepisami prawa os$wiatowego

Lp. | Program kwalifikacyjnego kursu zawodowego uwzglednia Zawarto$¢ opracowanego programu zajec¢
(Tak-T/Nie-N)

1 Cele ksztatcenia (zadania zawodowe) T

2 Efekty ksztatcenia T

3 Kryteria weryfikacji T

4 Warunki realizacji ksztatcenia w kwalifikacji (lub niezbedne do realizacji danej jednostki efektow) T

5 Minimalna liczba godzin ksztatcenia zawodowego dla kwalifikacji wyodrebnionej w zawodzie lub jednostki efektow | T

Tabela 9Tabela weryfikacji programu KUZ pod kagtem kompletnosci efektéw ksztatcenia

Efekty ksztatcenia oraz kryteria weryfikacji okreslone w podstawie programowej ksztalcenia w zawodzie

Zawartos¢é opracowanego programu zajeé
(temat zajec)

postuguje sie przepisami prawa
dotyczgacymi budowy

i utrzymania drog i drogowych
obiektéw inzynieryjnych (ew)

opisuje warunki techniczne, jakim powinny odpowiada¢ drogi oraz drogowe
obiekty inzynieryjne

dokonuje podziatu drég wedtug okreslonych kryteriéw

opisuje poszczegodlne rodzaje drog i drogowych obiektéw inzynieryjnych

przedstawia struktury organizacyjne w drogownictwie

Warunki techniczne, jakim powinny odpowiadac¢
drogi oraz drogowe obiekty inzynieryjne

Podziat drog wedtug okreslonych kryteriow
Rodzaje drog i drogowych obiektéw inzynieryjnych
Struktury organizacyjne w drogownictwie

postuguje sie dokumentacjg
projektowg (ek)

odczytuje informacje zawarte w dokumentacji projektowe;j

postuguje sie mapami i planami sytuacyjno-wysokosciowymi

rozréznia sposoby i symbole stosowane do opisywania schematow i rysunkéw
technicznych

rozpoznaje rodzaje rysunkéw na podstawie dokumentac;ji technicznej

analizuje rzuty i przekroje dokumentacji projektowe;j

odczytuje rysunki techniczne i szkice

postuguje sie szkicami i rysunkiem technicznym elementéw infrastruktury
drogowej i drogowych obiektéw inzynieryjnych oraz maszyn drogowych

Dokumentaciji projektowej drogowych

Mapy i plany sytuacyjno-wysokosciowe
Symbole stosowane w schematach i rysunkach
technicznych

Rodzaje rysunkéw w dokumentacji technicznej
Rzuty i przekroje

Rysunki techniczne i szkice elementow
infrastruktury drogowej i drogowych obiektéw
inzynieryjnych oraz maszyn drogowych
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Efekty ksztatcenia oraz kryteria weryfikacji okreslone w podstawie programowej ksztalcenia w zawodzie

Zawarto$¢ opracowanego programu zajeé
(temat zaje¢)

sporzgdza szkice i rysunki techniczne zgodnie z normami i zasadami

stosuje programy komputerowe wspomagajgce wykonywanie rysunkow
technicznych

Programy komputerowe wspomagajgce
wykonywanie rysunkow technicznych

postuguje sie dokumentacjg
projektowg i technologiczng
budowy poszczegdlnych warstw
konstrukcyjnych nawierzchni
jezdni oraz innych elementow
infrastruktury drogowej (ek)

rozpoznaje wiasciwe normy i procedury oceny zgodnosci podczas realizaciji
zadanh zawodowych

rozréznia elementy pasa drogowego oraz elementy infrastruktury drogi

opisuje poszczegodlne elementy drogi w przekroju poprzecznym i podtuznym, w
szczegolnosci w obrebie skrzyzowania oraz wezta autostradowego i drég nizszej
klasy

opisuje konstrukcje nawierzchni jezdni, zwracajgc uwage na bezpieczenstwo
uzytkowania drogi, w tym nosnos¢, statecznos¢, hatas, wibracje

Normy i procedury oceny zgodnos¢ robét
drogowych

Elementy pasa drogowego oraz elementy
infrastruktury drogi

Elementy drogi w przekroju poprzecznym

i podtuznym, w szczegolnosci w obrebie
skrzyzowania oraz wezta autostradowego i drog
nizszej klasy

Konstrukcja nawierzchni jezdni

stosuje zasady wykonywania
przedmiaru i obmiaru robét (ew)

okresla zasady sporzgdzania przedmiaru robét

sporzadza przedmiar robo6t na podstawie dokumentacji budowlanej

oblicza ilo§¢ materiatéw, narzedzi, sprzetu i robocizny na podstawie przedmiaru
robot

okresla zasady sporzgdzania obmiaru robot

wykonuje obmiar robét i ich kosztorys

Zasady sporzadzania przedmiaru robét
Przedmiar robot na podstawie dokumentac;ji
budowlanej

llos¢ materiatdw, narzedzi, sprzetu i robocizny na
podstawie przedmiaru robot

Zasady sporzadzania obmiaru robot

Obmiar robét i ich kosztorys

wykonuje pomiary terenowe
(ew)

rozréznia sprzet do pomiaréw terenowych

dobiera sprzet pomiarowy do wykonania pomiaréw

stosuje zasady stosowania sprzetu pomiarowego

Sprzet do pomiardéw terenowych
Pomiary terenowe

rozpoznaje normy i procedury
oceny zgodnosci podczas
realizacji zadah zawodowych

(ep)

wymienia cele normalizacji krajowej

podaje definicje i cechy normy

rozrdznia oznaczenie normy miedzynarodowej, europejskiej i krajowe;j

korzysta ze zrédet informaciji dotyczacych norm i procedur oceny zgodnosci

Normalizacja krajowa, miedzynarodowa,
europejska
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